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INTRODUZIONE

Questo manuale viene considerato parte integrante del prodotto e deve essere
conservato con cura anche dopo l'installazione.

All'interno del manuale sono fornite le indicazioni per una corretta installazione e
per il corretto utilizzo del prodotto.

E’ importante seguire attentamente le istruzioni per evitare danni a cose o persone.

L'Art. 1804M35, I'Art. 1805M35, I'Art. 1804M45 e I'Art. 1805M45 sono motori tubolari sviluppati dalla Mottura
S.p.A. per i propri sistemi tenda a rullo.

Il Sistema Qualita della Mottura S.p.A. e certificato secondo la norma UNI EN ISO 9001:2008 dall’'ente di
certificazione DNV e garantisce il controllo di produzione di fabbrica.

DESCRIZIONE TECNICA

I motori tubolari Art. 1804M35 e Art. 1805M35 hanno un diametro di 35 mm, funzionano a 230 Vac - 50 Hz e
hanno finecorsa meccanici con un capacita di 39 giri.

I motori tubolari Art. 1804M45 e Art. 1805M45 ha un diametro di 45 mm, funzionano a 230 Vac - 50 Hz e hanno
finecorsa meccanici con un capacita di 22 giri (Art. 1804M45) e 43 giri (Art.1805M45).

DESTINAZIONE D'USO

I motori tubolari Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 e Art. 1805M45 sono stati sviluppati per
movimentare sistemi tende a rullo utilizzati in abitazioni residenziali, locali commerciali ed edifici pubblici come
protezione dalle radiazioni solari per applicazione interna o esterna.

Pertanto ogni altro utilizzo verra considerato non conforme alle specifiche tecniche e gli eventuali
malfunzionamenti o danni causati a cose o persone non sono da ritenersi di responsabilita del costruttore.

CONDIZIONI DI UTILIZZO

I motori tubolari Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 e Art. 1805M45 non sono adatti all'impiego in
ambienti a rischio di esplosione ed in situazioni richiedenti un grado di protezione superiore a IP 44.

Condizioni per il corretto funzionamento dei motori tubolari sono un’adeguata alimentazione elettrica (tensione
230 Vac e frequenza 50 Hz; vedi sezione “Collegamenti elettrici”), una struttura sufficientemente resistente per
sostenere il peso del sistema e gli sforzi a cui viene sottoposto ed una temperatura ambiente compresa tra -15 °C
e +50 °C.

ISTRUZIONI IMPORTANTI DI SICUREZZA PER L'INSTALLAZIONE E L'UTILIZZO

L'installazione ed i collegamenti elettrici devono essere effettuati esclusivamente da personale qualificato, con
attrezzature adeguate ed in condizioni di sicurezza, seguendo le indicazioni riportate su questo manuale.
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Il sistema deve essere installato in modo che il gruppo motore risulti ad un‘altezza minima di 2,5 m dal pavimento
(o dal piano di accesso piu vicino).

Il pulsante di azionamento del sistema deve essere installato al di fuori dello spazio operativo, ad un’altezza
minima dal pavimento di 1,5 m (o dal piano di accesso pil vicino) e con visuale sul sistema.

Ogni intervento di manutenzione ordinaria o straordinaria, deve essere effettuato esclusivamente da personale
qualificato dopo aver scollegato il sistema dalla rete elettrica.

Nel caso in cui sia necessario eseguire degli interventi occupando lo spazio operativo della sistema (es. pulizia
vetri, rimozione del tessuto, ecc.) impedire assolutamente |'attivazione dei dispositivi di azionamento del sistema
o scollegare il sistema dalla rete elettrica.

L'eventuale sostituzione di componenti deve essere effettuata con ricambi originali, evitando qualunque tipo di
adattamento o manomissione che sollevera la Mottura S.p.A. da qualsiasi responsabilita per danni a cose o
persone derivanti dalle operazioni di cui sopra.

Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di azionamento del sistema e tenerli lontano dalla loro
portata.

Eseguire controlli periodici per verificare I'efficienza delle parti meccaniche ed elettriche. Mettere in atto opportune
azioni per impedire I'uso del sistema se questo € in attesa di manutenzione.

Durante il normale utilizzo del sistema, controllarne il movimento. Evitare I'avvicinamento di persone allo spazio
operativo del sistema fino a che questo non sia completamente arrestato.

ASSEMBLAGGIO ED INSTALLAZIONE

Nell’allegato “A” sono riportate le indicazioni per il corretto assemblaggio ed installazione dei motori.

COLLEGAMENTI ELETTRICI

NORME DI SICUREZZA
Si raccomanda di far eseguire le operazioni di collegamento alla rete elettrica, ai

A dispositivi di azionamento ed alle eventuali unita esterne esclusivamente da

personale qualificato.

A E' vietato intervenire sul sistema quando questo & alimentato. Prima di qualsiasi
intervento é necessario scollegario dalla rete elettrica, in modo da isolarlo, per tutta

la durata dell'intervento.

Nell’allegato “B” sono riportate le indicazioni per il corretto collegamento dei motori tubolari art. 1804M35, art.
1805M35, art. 1804M45 e art. 1805M45 secondo la metodologia “3 fili” (alimentazione e comandi su medesimo
impianto).

Non collegare mai due o piu art. 1804M35, art. 1805M35, art. 1804M45 e art. 1805M45 in parallelo sullo stesso
scambio di un pulsante o sulla stessa uscita di una centralina o di un ricevitore R.F. (vedi allegato “B”).

Dove é previsto l'utilizzo di pulsanti per il controllo diretto del motore (senza centralina), impiegare solo pulsanti
tipo art. 5096 o art. 5097 (da 10A, a doppio contatto con interblocco e OFF centrale).

TARATURA DEI FINECORSA

L'impostazione di fabbrica dei motori Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 e Art. 1805M45 & tale per cui
un certo valore di corsa € comunque predisposto.

Durante la procedura di impostazione manuale dei finecorsa, il regime di
rotazione del motore & pari al valore nominale.

Prestare molta attenzione alla posizione che il sistema raggiunge.
Eventuali urti o impuntamenti possono danneggiare irreparabilmente il sistema.

Periodicamente verificare che i finecorsa del sistema corrispondano alle
posizioni di arresto desiderate e che non abbiano subito modifiche.

Durante la taratura si raccomanda di seguire il comportamento del motore perché, se non si ferma a un
finecorsa, si potrebbe verificare il blocco del fondale nel soffitto o nel cassonetto, con il danneggiamento del
sistema.

Eseguire le operazioni di taratura esclusivamente con il pulsante tipo art. 5096 o il cavo di prova art.
5139 (vedi allegato “B").

Nel caso in cui l'installazione preveda l'alimentazione del motore tramite una centralina, un ricevitore
radio o una unita di Home e Building Automation l'operazione di taratura non deve essere eseguita
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utilizzando queste apparecchiature perché il loro comando é di tipo automantenuto e non impulsivo (cio
potrebbe causare danni irreparabili al sistema).

Nella taratura del motore con il pulsante tipo art. 5096 o il cavo di prova art. 5139, il motore si muove per tutto
il tempo in cui il pulsante & premuto, al suo rilascio il motore si ferma. Il motore si ferma anche quando,
nonostante il pulsante sia premuto, raggiunge uno dei finecorsa.

Il motore & dotato di due finecorsa, uno per lI'arresto "SUPERIORE” e uno per l'arresto “INFERIORE” (vedi
allegato “C"). Entrambi i finecorsa sono posizionati nella testata del motore e sono caratterizzati da viti che ne
permettono la regolazione tramite la chiave in dotazione. Accanto alla vite di ogni finecorsa € presente una
freccia che indica il senso di rotazione da lui controllato.

A seconda di come viene posizionato il motore all'interno del sistema, i finecorsa assumono un significato
diverso. Un’errata interpretazione del significato dei finecorsa puo portare al danneggiamento il sistema (vedi
allegato “C").

Pertanto occorre ricordare la regola:

e il finecorsa "SUPERIORE" & sempre quello con la freccia che indica la direzione in cui il motore AVVOLGE telo

e il finecorsa “INFERIORE" & sempre quello con la freccia che indica la direzione in cui il motore SVOLGE il telo

Identificato il finecorsa da regolare, agire sulla sua vite in direzione:

“ =" = per ridurre la corsa “ 4 7 = per aumentare la corsa

1. Azionare il motore in DISCESA e contemporaneamente girare la vite del finecorsa INFERIORE in direzione
- " fino a quando il motore non si ferma. Nel caso il motore oltrepassi la posizione del finecorsa INFERIORE
desiderata senza fermarsi, procedere come di seguito:

a) fermare il motore.

b) azionare il motore in SALITA, e senza agire sul finecorsa INFERIORE, far risalire il telo fino alla
meta della corsa.

c) azionare il motore in DISCESA e contemporaneamente girare la vite del finecorsa INFERIORE in
direzione " = ” fino a quando il motore non si ferma. Se anche in questo caso il motore oltrepassa la
quota del finecorsa INFERIORE desiderata senza fermarsi, ripetere |'operazione dal punto a.

2. Raggiunto il finecorsa INFERIORE, il motore si ferma. A questo punto, se & necessario correggere la
posizione, occorre:

e per ridurre la corsa del telo:
d) azionare il motore in SALITA in modo far risalire il telo per qualche cm.
e) far compiere qualche giro alla vite del finecorsa INFERIORE in direzione ™ -".

f) azionare il motore in DISCESA e verificare dove si ferma il motore. Se necessario ripetere
|'operazione dal punto d.

e per aumentare la corsa:

g) con il motore fermo al finecorsa INFERIORE e non alimentato, far compiere qualche giro alla vite
finecorsa INFERIORE in direzione “ + ".

h) azionare il motore in DISCESA e verificare dove il motore si ferma. Se necessario ripetere
|'operazione dal punto g.

3. Azionare il motore in SALITA e contemporaneamente girare la vite del finecorsa SUPERIORE in direzione

w ”

meno - fino a quando il motore non si ferma. Nel caso che il motore oltrepassi la posizione del
finecorsa SUPERIORE desiderata senza fermarsi, procedere come di seguito:

A) fermare il motore.

B) azionare il motore in DISCESA, e senza agire sul finecorsa SUPERIORE, far scendere il telo fino alla
meta della corsa.

C) azionare il motore in SALITA e contemporaneamente girare la vite del finecorsa SUPERIORE in
direzione " = ” fino a quando il motore non si ferma. Se anche in questo caso il motore oltrepassa la
quota del finecorsa SUPERIORE desiderata senza fermarsi, ripetere l'operazione dal punto A.

4. Raggiunto il finecorsa SUPERIORE, il motore si ferma. A questo punto, se & necessario correggere la
posizione, occorre:

e per ridurre la corsa del telo:
D) azionare il motore in DISCESA in modo far scendere il telo per qualche cm.
E) far compiere qualche giro alla vite del finecorsa SUPERIORE in direzione ™ = ”.

F) azionare il motore in SALITA e verificare dove il motore si ferma. Se necessario ripetere
'operazione dal punto D.

e per aumentare la corsa:
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G) con il motore fermo al finecorsa SUPERIORE e non alimentato, far compiere qualche giro alla vite
finecorsa SUPERIORE direzione piu ™ + ”.
H) azionare il motore in SALITA e verificare dove il motore si ferma. Se necessario ripetere
I'operazione dal punto G.
5. Eseguita la correzione del finecorsa SUPERIORE, verificare il corretto funzionamento facendo muovere il
motore in entrambe le direzioni fino quando non si ferma ai finecorsa.

o
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PROTEZIONE TERMICA

I motori Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 e Art. 1805M45 sono dotati di una protezione termica che
li disattiva quando la temperatura raggiunge valori elevati. Allo scendere della temperatura, la protezione

riattiva i motori rendendo nuovamente possibile il regolare funzionamento.

I valori della protezione termica sono impostati in fabbrica e non sono modificabili.

RICERCA GUASTI

GUASTO

Il sistema non si muove

POSSIBILE CAUSA

Finecorsa regolati non
correttamente

Cablaggio errato

Mancanza di tensione nella
linea di alimentazione

Gruppo motore difettoso

Finecorsa regolati non
correttamente

SOLUZIONE

Effettuare la procedura di impostazione dei
finecorsa

Verificare e correggere il cablaggio
secondo le indicazioni di questo manuale

Ripristinare la tensione nella linea di
alimentazione

Richiedere la sostituzione del gruppo
motore

Effettuare la procedura di impostazione dei
finecorsa

Il sistema non si ferma

spazio operativo della
tenda

Rimuovere eventuali ostacoli nello spazio
operativo della tenda

Blocco del sistema dopo

. 7 . Lasciare raffreddare il motore per qualche
diversi azionamenti

minuto e riprovare a far muovere il sistema

Il motore ha raggiunto la
soglia di protezione termica

consecutivi
CARATTERISTICHE TECNICHE
1804M35 1805M35 1804M45 1805M45
Tensione 230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac
Frequenza 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
Corrente 0,53 A 0,56 A 0,99 A 13A
Potenza assorbita 130 W 130 W 228 W 200 W
Coppia 13 Nm 6 Nm 40 Nm 20 Nm
Velocita 14 rpm 28 rpm 15 rpm 26 rpm
Capacita finecorsa 39 giri 39 giri 22 giri 43 giri
Diametro 35 mm 35 mm 45 mm 45 mm
Grado di protezione IP44 IP44 IP44 P44
Tempo di lavoro 4 min 4 min 4 min 4 min
Peso 1,6 kg 1,6 kg 2,7 kg 2,8 kg
Lunghezza cavo di alimentazione 3m 3m 3m 3m
Costruzione a norme CE v 4 v 4
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INTRODUCTION

This manual is an integral part of the product and must be kept for future reference
after installation.

It contains instructions for the correct installation and use of the system.
Follow these instructions carefully to prevent injury to people and damage to
property.

Ref. 1804M35, Ref. 1805M35, Ref. 1804M45 and Ref. 1805M45 are tubular motor developed by Mottura S.p.A. for
its roller blind systems.

The Mottura S.p.A. Quality System is certified under UNI EN ISO 9001:2008 by certification authority DNV, and
guarantees the manufacturing process control.

TECHNICAL DESCRIPTION

Tubular motors Ref. 1804M35 and Ref. 1805M35 have diameter of 35 mm, run on 230 Vac and have mechanical
limit stops with 39 revolutions of capacity.

Tubular motors Ref. 1804M45 and Ref. 1805M45 have diameter of 45 mm, run on 230 Vac and have mechanical
limit stops with 22 revolutions (Ref. 1804M45) and 43 revolutions (Ref. 1805M45) of capacity.

INTENDED USE

Tubular motors Ref. 1804M35, Ref. 1805M35, Ref. 1804M45 and Ref. 1805M45 are designed to drive roller blind
systems in homes, shops, and public buildings, indoor and outdoor, to protect against solar radiation.

Therefore, any other use is considered as not in compliance with technical specifications, and in such cases the
manufacturer will not be liable for any malfunction, injury to people, or damage to property.

CONDITIONS OF USE

Tubular motors Ref. 1804M35, Ref. 1805M35, Ref. 1804M45 and Ref. 1805M45 are not suitable for use in rooms
with risk of explosion and in situations requiring a protection level higher than IP44.

For correct operation, tubular motors require an adequate power supply (voltage 230 Vac and frequency 50 Hz;
see “Electrical connections” section), a structure that is strong enough to support the weight of the system and
the stress to which it is subjected and room temperature between -15 °C and +50 °C.

IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS FOR INSTALLATION AND USE

The installation and electrical connections must only be carried out by qualified technicians, with suitable
equipment and under safety conditions, following the instructions given in this manual.

The system must be installed so that the motor unit is at a minimum height of 2.5 m above ground (or from the
nearest access surface).
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The button that operates the system must be installed outside operating area, at a minimum height of 1.5 m
above ground (or from the nearest access surface) and within sight of the system.

All routine or extraordinary maintenance must be performed solely by qualified technicians after disconnecting the
system from the electrical power supply.

If any work needs to be done occupying the system operating space (e.g. cleaning glass, removing fabric, etc.)
prevent all possible activation of the system operating devices or disconnect the system from the electrical power
supply.

Only original parts must be used if any parts need to be replaced. Any use of non-original parts and any
adaptation or tampering will relieve Mottura S.p.A. of all liability for injury to persons or damage to property.

Do not let children play with the operating devices. Keep the devices out of their reach.

Make periodic checks of all mechanical and electrical parts. Take steps to prevent the system from being used if
maintenance has to be done.

During normal system use, monitor its movement. Prevent anyone from entering the system operating space until
it is completely stopped.

ASSEMBLY AND INSTALLATION

Attachment “A” provide instructions for correct assembly and installation of the tubular motors.

ELECTRICAL CONNECTIONS

SAFETY RULES

The motor must be connected to the electrical grid, to the drive devices, and
to any outside units by trained personnel only.

DO NOT work on the motor when it is powered. Before doing any work,
disconnect the system from the electrical grid in such a way that it stays
disconnected until all work is finished.

Attachment “B” provide instructions for correct connection of the tubular motors Ref. 1804M35, Ref. 1805M35,
Ref. 1804M45 and Ref. 1805M45 according the “3 wires” method (power supply and controls in the same
system).

Never connect two or more Ref. 1804M35, Ref. 1805M35, Ref. 1804M45 and Ref. 1805M45 in parallel on the
same button exchange or on the same output of a control box or of a R.F. receiver (see attachment “B").

Where a button is used for direct control of tubular motor (no control box), use only buttons Ref. 5096 or Ref.
5097 (10 A with two contacts, interlock and central OFF).

SETTING LIMIT SWITCHES

The factory setting for the tubular motor Ref. 1804M35, Ref. 1805M35, Ref. 1804M45 and Ref. 1805M45 is such
that a certain travel value is in any case set.

During the limit switch setting procedure the motor rotation speed is lower than
the nominal value.

Since no limits stops are set, pay attention to the position that the system
reaches.

Any impact or sticking may permanently damage the system.

Periodically check that the limit stops are in the correct position.

It is advisable to monitor the behavior of the motor during calibration because if it does not stop at a limit
switch, the bottom rail could jam against the ceiling or in the shutter box, thereby damaging the system.

Carry out the calibration procedure using only an button type Ref. 5096 (see attachment “B”) or
an Ref. 5139 test lead.

If the installation requires that a control box, a radio receiver or a Home and Building Automation
unit supplies power to the tubular motor Ref. 1804M35, Ref. 1805M35, Ref. 1804M45 and Ref.
1805M45, the calibration procedure should not be carried out using these pieces of equipment,
because they have self-retention commands instead of impulse types (this could cause irreparable
damage to the system).

When calibrating the motor with a button Ref. 5096 or a test lead Ref. 5139, the motor moves as long as the
button is pushed and stops when the button is released. The motor also stops when it reaches one of the limit
switches, even though the button is pressed.

En 2
Z 384 rA



The motor has two limit stops: one for the "UPPER” stop and one for the "LOWER" stop (see attachment “C").
Both limit stops are located in the motor head and have position adjustment screws (use the wrench
supplied). An arrow next to the screw on each limit stop indicates the direction of rotation controlled by the
stop.

Depending on how the motor is positioned inside the system, the limit switches take on a different role. An
incorrect interpretation of the meaning of the limit switch can cause damage to the system (see attachment
\\CII)l

The following rule must be remembered:

e the “"UPPER” limit switch is always the one next to the arrow that shows the direction in which the motor WINDS
UP the blind

e the “"LOWER" limit switch is always the one next to the arrow that shows the direction in which the motor
UNWINDS the blind

Once the limit switch, that has to be adjusted, has been identified, turn the screw in these directions:

N um 7

= to decrease the travel “ = 7 = to increase the travel

1. Run the motor DOWN and at the same time turn the LOWER limit switch screw in the “ =" direction until
the motor stops. If the motor goes beyond the LOWER limit switch position required without stopping,
proceed as follows:

a) stop the motor
b) run the motor, and without touching the LOWER limit switch, take the blind up to half way.

c) run the motor DOWN and at the same time turn the LOWER limit screw in the “ = ” direction until
the motor stops. If the motor still goes beyond the LOWER limit required without stopping, repeat
the operation from point a.

2. Once the LOWER limit is reached, the motor stops. At this point, if the position needs to be corrected, then:
e to shorten the travel of the blind:
d) run the motor UP so the blind is raised by a few cms.
e) turn the LOWER limit screw a few turns in the “ = ” direction.

f) run the motor DOWN and see where the motor stops. If necessary repeat the operation from
point d.

¢ to lengthen the travel:

g) with the motor stopped at the LOWER limit switch and not supplied with. power, turn the LOWER
limit screw a few turns in the * + ” direction.

h) run the motor DOWN and see where the motor stops. If necessary repeat the operation from
point g.

3. Run the motor UP and at the same time turn the UPPER limit switch screw in the ™ = " direction until the
motor stops. If the motor goes beyond the UPPER limit switch position required without stopping, proceed
as follows:

A) stop the motor.

B) run the motor DOWN, and without touching the UPPER limit switch, take the blind down to half
way.

C) run the motor UP and at the same time turn the UPPER limit switch screw in the ™ - ” direction
until the motor stops. If the motor still goes beyond the UPPER limit required without stopping,
repeat the operation from point A.

4. Once the UPPER limit is reached, the motor stops. At this point, if the position needs to be corrected, then:
¢ to shorten the travel of the blind:
D) run the motor DOWN so the blind drops by a few cms.
E) turn the UPPER limit switch screw a few turns in the “ - ” direction.
F) run the motor UP and see where the motor stops. If necessary repeat the operation from point D.
¢ to lengthen the travel:

G) with the motor stopped at the LOWER limit switch and not supplied with power, turn the LOWER
limit screw a few turns in the ™ + ” direction.

H) run the motor UP and see where the motor stops. If necessary repeat the operation from point G.

5. Once the UPPER limit switch has been corrected, check that the system works properly by moving the
motor in both directions until it stops at the limit switches.
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THERMOSWITCH

The tubular motors Ref. 1804M35, Ref. 1805M35, Ref. 1804M45 and Ref. 1805M45 are equipped with a
thermoswitch that deactivates it when the temperature becomes too high. When the temperature drops again,
the switch reactivates the motor once more making normal operation possible. When the motor is reactivated,

if the power is still switched on (e.g. button pressed, signal auto-held by the control boxes), the motor will start
moving again.

The thermoswitch values are factory preset and cannot be changed.

TROUBLESHOOTING
GUASTO POSSIBILE CAUSA SOLUZIONE
Limit stops incorrectly set Set the limit stops

Check and correct the wiring by following
the instructions in this manual

No electrical power Restore electrical power
Request replacement of the motor unit.

Incorrect wiring
The system does not move

Faulty motor unit.

Limit stops incorrectly set Set the limit stops
The system does not stop - . . .
at the correct position Obstructions in the curtain Remove obstructions
work space
System blocks af.ter The motor has reached the Let the motor cool for a few minutes and
several consecutive ) i
o heat protection threshold try again.
activations
TECHNICAL CHARACTERISTICS
1804M35 1805M35 1804M45 1805M45
Voltage 230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac
Frequency 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
Current intensity 0,53 A 0,56 A 0,99 A 13A
Power 130 W 130 W 228 W 200 W
Torque 13 Nm 6 Nm 40 Nm 20 Nm
Speed 14 rpm 28 rpm 15 rpm 26 rpm
Limit switch capacity 39 turns 39 turns 22 turns 43 turns
Diameter 35 mm 35 mm 45 mm 45 mm
Protection level IP44 IP44 IP44 IP44
Operating time 4 min 4 min 4 min 4 min
Weight 1,6 kg 1,6 kg 2,7 kg 2,8 kg
Length of power lead 3m 3m 3m 3m
In compliance with CE standards v v v v
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INTRODUCTION

Cette notice est partie intégrante du produit. Elle doit étre conservée
soigheusement méme aprés l'installation. Elle fournit toutes les instructions
nécessaires a une installation et une utilisation correctes du systéme ainsi que
toutes les indications concernant la conformité aux normes de sécurité de la
communauté européenne. Suivre scrupuleusement les instructions fournies afin
d’éviter tout dommage aux personnes ou aux biens.

L'Art. 1804M35, I'Art. 1805M35, I'Art. 1804M45 et I’Art.1805M45 sont des moteurs tubulaires développés par
Mottura S.p.A. pour ses propres systemes de stores enrouleurs.

Le systeme Qualité de Mottura S.p.A. est certifié selon la norme UNI EN ISO 9001: 2008 par le DNV et il garantit
le controle de son cycle de production.
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DESCRIPTION TECHNIQUE

Les moteurs tubulaires Art. 1804M35 et Art. 1805M35 ont un diamétre de 35 mm, fonctionnent a 230 Vca - 50 Hz
et sont équipés de fins de course mécaniques d'une capacité de 39 tours.

Le moteurs tubulaires Art. 1804M45 et Art. 1805M45 ont un diamétre de 45 mm, fonctionnent a 230 Vca - 50 Hz
et sont équipés de fins de course mécaniques d'une capacité de 22 tours (1804M45) et 43 tours (1805M45).

UTILISATION

Les moteurs tubulaires Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 et Art.1805M45 ont été congus pour
I'actionnement de systémes de stores a usages domestique, commercial et professionnel, comme protection
contre le rayonnement solaire, pour applications a l'intérieur ou a l’'extérieur. Toute autre utilisation doit étre
considérée comme non-conforme aux spécifications techniques et en cas de dysfonctionnements ou de dommages
aux personnes ou aux biens résultant d’une utilisation impropre, la responsabilité du fabricant ne pourra étre
engagee.

CONDITIONS D'UTILISATION

Les moteurs tubulaires Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 et Art.1805M45 ne sont pas prévus pour étre
utilisés dans un environnement présentant des risques d’explosion ou exigeant un indice de protection supérieur a
IP44. Pour garantir des conditions de fonctionnement correctes des moteurs tubulaires, il est nécessaire de veiller
a ce que l'alimentation électrique soit conforme (tension 230 Vca et fréquence 50 Hz - voir section “Branchements
électriques”), que la structure soit suffisamment solide pour supporter le poids du systéme et les
contraintes auxquelles il est soumis, que la température ambiante soit entre -15 °C et +50 °C.

IMPORTANTES CONSIGNES DE SECURITE POUR L'INSTALLATION ET L'UTILISATION

L'installation et les branchements électriques doivent étre effectués exclusivement par personnel qualifié, a I'aide
des outils appropriés et en conditions de sécurité, en suivant les indications fournies dans ce manuel.
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Le systeme doit étre installé de facon que le groupe moteur se trouve a une hauteur minimum de 2,5 m du sol
(ou du plan d'accés le plus proche).

Le poussoir d'actionnement du systéme doit étre installé en dehors de la zone de déplacement du rideau/du store,
a une hauteur minimum de 1,5 m du sol (ou du plan d'accés le plus proche) et avec vue sur le systéme.

Chaque intervention d'entretien périodique et ponctuel doit étre effectuée exclusivement par personnel qualifié et
apres avoir coupé I'alimentation électrique du systéme.

Lorsqu'il est nécessaire de procéder a des interventions intéressant I'espace de déplacement du rideau/du store
(ex. nettoyage des vitres, dépose du rideau etc.), veiller a empécher impérativement tout actionnement des
commandes de déplacement du systéme ou couper son alimentation électrique.

En cas de remplacement de composants, utiliser toujours des piéces d’origine et éviter tout type d’adaptation ou
d’altération. Mottura S.p.A. décline toute responsabilité en cas de dommage aux personnes ou aux biens résultant
du non-respect de ces consignes.

Veiller a ce que les enfants ne jouent pas avec les dispositifs d'actionnement du systéme et les maintenir hors de
leur portée.

Vérifier périodiguement les performances des parties mécaniques et électriques. Empécher toute utilisation du
systéme lorsque celui-ci doit faire I'objet d’un entretien.

Pendant I'utilisation normale du systéme, en contrdler le mouvement. Eviter tout approche de la zone de
déplacement du rideau/du store tant que celui-ci n'est pas complétement arrété.

ASSEMBLAGE ET INSTALLATION

L'annexe “A” fournit les indications nécessaires au correct assemblage et a I'installation des moteurs tubulaires.

BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

NORMES DE SURETE
A Il est recommandé de confier a personnel spécialisé les opérations de branchement
du moteur au réseau électrique, aux dispositifs d'actionnement et aux éventuelles
j unités externes.

Il est formellement interdit d’opérer sur le moteur lorsqu’il est alimenté. Avant toute
intervention, débrancher le systéme du réseau électrique de fagon a l'isoler. Il devra
rester débranché pendant toute la durée de l'intervention.

L'annexe "B" fournit les indications nécessaire au branchement correct des moteurs tubulaires Art. 1804M35, Art.
1805M35, Art. 1804M45 et Art.1805M45 selon la méthode "3 cables" (alimentation et commandes sur le méme
circuit).

Ne jamais brancher en paralléle deux ou plusieurs Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 et Art.1805M45 sur
le méme poussoir commutateur, sur la méme sortie d’'un central ou d’un récepteur R. F. (voir annexe "B").
Lorsque l'installation prévoit I'utilisation de poussoirs pour le controle direct du moteur (sans central), n’utiliser
qu’un poussoir type Art. 5096 ou Art. 5097 (de 10 A, avec deux directions et arrét central).

REGLAGE DES FINS DE COURSE

Le réglage d'usine des moteurs tubulaires Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 et Art.1805M45 est fait de
telle sorte qu'une certaine valeur de course est toujours prévue.

Pendant la procédure de réglage manuel des fins de course, le régime de
rotation du moteur est égal au régime nominal. Faire trés attention a la position
atteinte par le systeme. Tout choc ou a-coup peut endommager
irrémédiablement le systéme. Vérifier périodiquement que les fins de course du
systéme correspondent aux points d'arrét souhaités et qu'ils n'ont pas été
modifiés.

Pendant le réglage, il est recommandé de suivre le comportement du moteur parce que s’il ne s’arréte pas

lorsqu’un fin de course est atteint, cela peut entrainer le blocage du contrepoids du store au plafond ou dans

le caisson et d’endommager le systeme.

N’exécuter les opérations de réglage qu’avec le poussoir Art. 5096 ou le cable test Art. 5139 (voir
annexe "B"). Lorsque l'installation prévoit I'alimentation du moteur par central, récepteur radio ou unité
de Home e Building Automation, I'opération de réglage ne doit pas étre exécutée en utilisant ces
appareillages, leur commande étant de type maintenu et non pas a impulsions (ce qui pourrait entrainer
I'’endommagement irrémédiable du systéme).

Fr2
Z 384 rA



Lors du réglage du moteur avec le poussoir Art. 5096 ou le cable test Art. 5139, le moteur tourne pendant tout
le temps ou le poussoir est maintenu pressé; lorsque le poussoir est relaché, le moteur s’arréte. Le moteur
s’arréte également lorsqu’un des fins de course est atteint, méme si le poussoir n‘a pas été relaché.

Le moteur est doté de deux fins de course, un pour I'arrét “SUPERIEUR” et un pour I'arrét “INFERIEUR” (voir
annexe "C"). Les deux fins de course sont logés dans la téte du moteur et équipés de vis qui permettent de les
régler a I'aide de la clé fournie. A cOté de la vis de chaque fin de course se trouve une fleche qui indique le sens
de rotation controlé.

Les fins de course prennent une signification différente suivant I'emplacement du moteur a l'intérieur du
systéme. Une mauvaise interprétation de la signification du fin de course peut endommager le systeme (voir
annexe "C").

D'ou la nécessité de rappeler la régle suivante:

e le fin de course ™ SUPERIEUR ” est toujours celui dont la fleche indique la direction dans laquelle le moteur
ENROULE le store

e le fin de course ™ INFERIEUR ” est toujours celui dont la fleche indique la direction dans laquelle le moteur
DEROULE le store

Apres identification du fin de course a régler, agir sur la vis:
“ =" = réduit la course “ 4 ” = augmente la course

”

1. Actionner le moteur en DESCENTE et simultanément tourner la vis du fin de course INFERIEUR sur “ -
jusqu'a ce que le moteur s'arréte. Si le moteur dépasse la position du fin de course INFERIEUR souhaitée sans
s'arréter, procéder comme suit:

a) arréter le moteur
b) actionner le moteur en MONTEE et, sans agir sur le fin de course INFERIEUR, faire remonter le
store jusqu'a mi-course.
c) actionner le moteur en DESCENTE et simultanément tourner la vis du fin de course INFERIEUR sur
“ - "jusqu'a ce que le moteur s'arréte. Si dans ce cas également le moteur dépasse la limite du fin
de course INFERIEUR souhaitée sans s'arréter, répéter I'opération a partir du point a).
2. Arrivé au fin de course INFERIEUR, le moteur s'arréte. Le cas échéant, corriger la position. Pour ce faire :
e pour réduire la course du store:
d) actionner le moteur en MONTEE de facon a faire remonter le store de quelques centimetres.
e) faire faire quelques tours a la vis du fin de course INFERIEUR vers * - .
f) actionner le moteur en DESCENTE et vérifier le point d'arrét. Si nécessaire, répéter 'opération a
partir du point d).
e pour augmenter la course :
g) avec le moteur arrété au fin de course INFERIEUR et non alimenté, faire faire quelques tours a la
vis du fin de course INFERIEUR vers ™ + ",
h) actionner le moteur en DESCENTE et vérifier le point d'arrét. Si nécessaire, répéter I'opération a
partir du point g).

3. Actionner le moteur en MONTEE et simultanément tourner la vis du fin de course SUPERIEUR sur “ - ” jusqu'a
ce que le moteur s'arréte. Si le moteur dépasse la position du fin de course SUPERIEUR souhaitée sans
s'arréter, procéder comme suit :

A) arréter le moteur

B) actionner le moteur en DESCENTE et, sans agir sur le fin de course SUPERIEUR, faire descendre le
store jusqu'a mi-course.

C) actionner le moteur en MONTEE et simultanément tourner la vis du fin de course SUPERIEUR sur “
- " jusqu'a ce que le moteur s'arréte. Si dans ce cas également le moteur dépasse la limite du fin
de course SUPERIEUR souhaitée sans s'arréter, répéter I'opération a partir du point A).

4. Lorsqu'il atteint le fin de course SUPERIEUR, le moteur s'arréte. Le cas échéant, corriger la position. Pour ce

faire :
e pour réduire la course du store :
D) actionner le moteur en DESCENTE de facon a faire descendre le store de quelques centimetres.
E) faire faire quelques tours & la vis du fin de course SUPERIEUR vers “ - ”.
F) actionner le moteur en MONTEE et vérifier le point d'arrét. Si nécessaire, répéter |'opération a
partir du point D).
e pour augmenter la course :

Fr3
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G) avec le moteur arrété au fin de course SUPERIEUR et non alimenté, faire faire quelques tours a la
vis du fin de course SUPERIEUR vers ™ + ”.
H) actionner le moteur en MONTEE et vérifier le point d'arrét. Si nécessaire, répéter |'opération a
partir du point G).
5. Aprés avoir corrigé le fin de course SUPERIEUR, vérifier le bon fonctionnement en actionnant le moteur dans
les deux directions jusqu'a ce qu'il s'arréte lorsque les fins de course sont atteints.

PROTECTION THERMIQUE

Les moteurs tubulaires Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 et Art.1805M45 sont équipés d’une protection
thermique qui les désactive automatiquement lorsque la température atteint une valeur trop élevée. Dés que la
température redescend, la protection réactive le moteur et le met en condition de fonctionner normalement.

Les valeurs de la protection thermique sont paramétrées en usine et ne peuvent pas étre modifiées.

RECHERCHE DES PANNES

PANNE

Le systeme ne se déplace
pas
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Le systéme ne s'arréte
pas a la bonne position

Blocage du systéme aprés
plusieurs actionnement

CAUSE EVENTUELLE

Mauvais réglage des fins de
course

Cablage erroné

Manque de tension sur la
ligne

Groupe moteur défectueux

Mauvais réglage des fins de
course

Présence d'obstacles dans
I'espace de déplacement du
store/rideau

Le moteur a atteint le seuil
de protection thermique

SOLUTION

Procéder au réglage des fins de course

Vérifier et modifier le cAblage en suivant
les indications fournies dans cette notice

Rétablir la tension de la ligne

Demander le remplacement du groupe
moteur

Procéder au réglage des fins de course

Retirer les obstacles éventuels dans
I'espace de déplacement du store/rideau

Laisser le moteur refroidir pendant
guelques minutes et ensuite essayer

consécutifs d'actionner le systeme
CARACTI'ERISTIQUES TECHNIQUES
1804M35 1805M35 1804M45 1805M45
Tension 230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac
Fréquence 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
Courant 0,53 A 0,56 A 0,99 A 1,3A
Puissance 130 W 130 W 228 W 290 W
Couple 13 Nm 6 Nm 40 Nm 20 Nm
Vitesse 14 rpm 28 rpm 15 rpm 26 rpm
Capacité du fin de course 39 tours 39 tours 22 tours 43 tours
Diametre 35 mm 35 mm 45 mm 45 mm
Indice de protection P44 P44 P44 P44
Temps de travail 4 min 4 min 4 min 4 min
Poids 1,6 kg 1,6 kg 2,7 kg 2,8 kg
Longueur du cable d’alimentation 3m 3m 3m 3m
Conformité CE v v v v
Fr4
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INTRODUCCION

Este manual, que se considera como parte integrante del producto, debe ser
conservado con cuidado incluso después de la instalacion. En el manual se
proporcionan las indicaciones necesarias para efectuar una correcta instalacion y
utilizar adecuadamente el sistema. Es fundamental respetar rigurosamente estas
instrucciones a fin de evitar lesiones a las personas y/o dafos a las cosas.

El Art. 1804M35, el Art. 1805M35, el Art. 1804M45 y el Art. 1805M45 son motores tubulares desarrollados por
Mottura S.p.A. para sus propios sistemas de cortina de rodillo. El Sistema de Calidad de Mottura S.p.A., que ha
sido certificado segun la norma UNI EN ISO 9001:2008 por el ente de certificacion DNV, garantiza el control de la
produccidn realizado en fabrica.

DESCRIPCION TECNICA

Los motores tubulares Art. 1804M35 y Art. 1805M35 tienen un didmetro de 35 mm, funcionan a 230 Vca y tienen
finales de carrera mecanicos con una capacidad de 39 revoluciones.

Los motores tubulares Art. 1804M45 y Art. 1805M45 tienen un didmetro de 45 mm, funcionan a 230 Vca y tienen
finales de carrera mecanicos con una capacidad de 22 revoluciones (Art. 1804M45) y 43 revoluciones (Art.
1805M45).

USO PREVISTO

Los motores tubulares Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 y Art. 1805M45 han sido disefado para mover
sistemas de cortinas de rodillo en ambientes residenciales, locales comerciales y edificios publicos como
proteccidén respecto de las radiaciones solares, para aplicacion interna o externa. Todo otro uso sera considerado
como no conforme con las especificaciones técnicas y, por lo tanto, no podra atribuirse al fabricante la
responsabilidad por eventuales malfuncionamientos, lesiones a personas o dafios a las cosas que deriven de un
uso impropio.

CONDICIONES DE USO

Los motores tubulares Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 y Art. 1805M45 no son adecuadas para el uso
en ambientes sujetos a riesgo de explosién ni en situaciones que requieran un grado de proteccion superior a
IP44. Las condiciones que garantizan el correcto funcionamiento de los motores tubulares consisten en una
adecuada alimentacion eléctrica (tension 230 Vca y frecuencia 50 Hz, véase la seccidén “Conexiones eléctricas”),
una estructura suficientemente resistente como para soportar el peso del sistema y los esfuerzos a que es
sometido y una temperatura ambiente comprendida entre -15°Cy +50 °C.

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD PARA LA INSTALACION Y LA UTILIZACION

La instalacion y las conexiones eléctricas deben ser efectuadas Unica y exclusivamente por personal
cualificado, con herramientas adecuadas y en condiciones de seguridad, siguiendo las instrucciones que se
proporcionan en este manual.
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El sistema debe instalarse de manera que el grupo motor quede a una altura minima de 2,5 metros del
pavimento (o de la superficie de acceso mas proxima).

El boton de accionamiento del sistema debe instalarse fuera del espacio operativo, a una altura de al menos
1,5 m del pavimento (o de la superficie de acceso méas proxima) y con visual sobre el sistema.

Cada intervencion de mantenimiento ordinario o extraordinario debe ser efectuada Unica y exclusivamente
por personal cualificado y después de haber desconectado el sistema de la red eléctrica.

En caso de tener que efectuar intervenciones dentro del espacio operativo del sistema (por ej. limpieza de
los cristales, remocion del tejido, etc.), debera impedirse de modo absoluto que se activen los dispositivos de
accionamiento del sistema o bien deberd desconectarse el sistema de la red eléctrica.

La sustitucion de componentes debera efectuarse con piezas de recambio originales y evitando realizar
adaptaciones o modificaciones de cualquier tipo, lo que eximiria a Mottura S.p.A. de toda responsabilidad respecto
de lesiones a las personas y/o dafos a las cosas que pudieran derivar de tales operaciones.

No permitir que los nifios jueguen con los dispositivos de accionamiento del sistema y mantenerlos lejos de
su alcance.

Efectuar controles periddicos a fin de verificar la eficiencia de funcionamiento de las partes mecanicas y
eléctricas. Adoptar las medidas necesarias a fin de imposibilitar el uso del sistema en caso de deban efectuarse
tareas de mantenimiento en el mismo.

Durante el uso normal del sistema, deberd controlarse su movimiento. Impedir que se acerquen personas al
espacio operativo del sistema hasta que éste no se haya detenido por completo.

MONTAJE E INSTALACION

En el anexo “A” se proporcionan las instrucciones para efectuar correctamente el armado y la fijacion de los
motores tubulares.

CONEXIONES ELECTRICAS

NORMAS DE SEGURIDAD

Se recomienda encargar s6lo a personal especializado la ejecucion de las conexiones del
motor a la red eléctrica, a los dispositivos de accionamiento y a eventuales unidades

externas. Esta prohibido operar en el motor cuando esta recibiendo alimentacion eléctrica.
Antes de efectuar cualquier intervencion debera desconectarse el sistema de la red
eléctrica a fin de aislarlo y debera mantenerse desconectado mientras dure la intervencion
misma.

En el anexo “B” se proporcionan las instrucciones para efectuar correctamente la conexion de los motores
tubulares Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 y Art. 1805M45 segun el método “3 hilos” (alimentacidon y
mandos en un mismo sistema). No deberdn conectarse nunca dos o mas motores tubolares Art. 1804M35, Art.
1805M35, Art. 1804M45 y Art. 1805M45 en paralelo en un mismo contacto de intercambio de un botén ni en la
misma salida de una centralita o de un receptor R. F. (véase fig. “B”). En los casos en que esta predispuesto el
uso de botones para el control directo de Art. 1804 (sin centralita), emplear Unicamente botones tipo Art. 5096 o
Art. 5097 - de 10 A, de doble contacto interbloqueado (que impide el cierre simultaneo de los dos contactos) y
OFF central.

PROGRAMACION DE LOS FINALES DE CARRERA

La programacion de fabrica del grupo motor de los motores tubulares Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art.
1804M45 y Art. 1805M45 es tal que, de todos modos, es predispuesto un cierto valor de carrera.

Durante la ejecuciéon del procedimiento de programacion manual de los finales
de carrera, el régimen de rotacion del motor es igual al valor nominal. Debera
vigilarse a qué posicion llega el sistema. Un golpe o bloqueo podria dafar el
sistema de modo irreparable. Controlar periéodicamente que los finales de
carrera del sistema correspondan a las posiciones de parada requeridas y que no
hayan sufrido modificaciones.

Se recomienda controlar el comportamiento del motor durante la calibracién dado que, en caso de no
detenerse en un final de carrera, el fondo podria bloquearse en el techo o en la caja con consiguiente dafo
para el sistema.

Las operaciones de calibracion deben efectuarse iGnicamente mediante el botén Art. 5096 (véase anexo
“B”) o el cable de prueba Art. 5139. En caso de que la alimentacion de Art. 1804 de la instalacion se
realice mediante una centralita, un radio receptor o una unidad de Home y Building Automation, la
operacion de calibracion no debera efectuarse utilizando estos aparatos ya que su mando es del tipo de
autorretencion y no impulsivo, por lo que podrian producirse dafos irreparables en el sistema.
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Al calibrar el motor mediante el botdn tipo Art. 5096 o el cable de prueba Art. 5139, el motor se mueve durante
todo el lapso en que se mantiene presionado el botdn; al soltar el botén el motor se detiene. El motor también
se detiene cuando, no obstante el botdn esté presionado, llega hasta uno de los finales de carrera.

Este motor estd equipado con dos finales de carrera, uno para la parada “SUPERIOR” y el otro para la parada
“INFERIOR” (véase anexo “C”). Ambos finales de carrera estan situados en el cabezal del motor y se
caracterizan por los tornillos que permiten efectuar su regulaciéon mediante la Illave entregada adjunta. Una
flecha situada junto al tornillo de cada final de carrera, indica el sentido de rotacién controlado por ese final de
carrera. Segun cual sea la posicion del motor en el ambito del sistema, los finales de carrera asumen un
significado diferente. Una erronea interpretacion del significado de los finales de carrera puede provocar dafios
en el sistema (véase anexo “C”). Por lo tanto, se debe recordar la siguiente norma:

e el final de carrera “SUPERIOR” es siempre aquel con la flecha que indica la direccion en que el motor
enrolla la tela

e el final de carrera “"INFERIOR” es siempre aquel con la flecha que indica la direccion en que el motor
desenrolla la tela

Una vez que se ha identificado el final de carrera que se debe regular se debera intervenir en el tornillo en
direccion:

A\

= para reducir la carrera i I para aumentar la carrera

1. Accionar la cortina en BAJADA vy, simultaneamente, hacer girar el tornillo del final de carrera INFERIOR en
direccion ™ - ” hasta obtener que el motor se detenga. En caso de que el motor supere la posicion del final
de carrera INFERIOR requerida sin detenerse, se debera proceder de la siguiente manera:

a) parar el motor.

b) accionar el motor en SUBIDA vy, sin intervenir en el final de carrera INFERIOR, hacer subir la tela
hasta la mitad de su carrera.

c) accionar el motor en BAJADA y, simultaneamente, hacer girar el tornillo del final de carrera
INFERIOR en direccion “ - ” hasta obtener que el motor se detenga. En caso de que el motor
supere igualmente la cota del final de carrera INFERIOR requerida sin detenerse, se debera repetir
la operacién a partir del punto a.

2. Una vez que ha llegado hasta el final de carrera INFERIOR, el motor se detiene. En caso de que aun sea
necesario corregir la posicidon se debera:

e para reducir la carrera de la tela:
d) accionar el motor en SUBIDA a fin de hacer subir la tela en la medida de algunos cm.
e) dar algunas vueltas al tornillo del final de carrera INFERIOR en direccién ™ - ",

f) accionar el motor en BAJADA y verificar donde se detiene. En caso de ser necesario, repetir la
operacion a partir del punto d.

e para aumentar la carrera:

g) con el motor detenido en el final de carrera INFERIOR y no alimentado, dar algunas vueltas al
tornillo del final de carrera INFERIOR en direccion ™ + ”.

h) accionar el motor en BAJADA vy verificar donde se detiene. En caso de ser necesario, repetir la
operacion a partir del punto g.

3. Accionar el motor presionando el boton SUBIDA vy, simultdneamente, hacer girar el tornillo del final de
carrera SUPERIOR en direccidn menos “ - ” hasta obtener que el motor se apague. En caso de que el motor
supere la posicion del final de carrera SUPERIOR requerida sin detenerse, se deberad proceder de la
siguiente manera:

A) parar el motor.

B) accionar el motor en BAJADA vy, sin intervenir en el final de carrera SUPERIOR, hacer descender la
tela hasta la mitad de su carrera.

C) accionar el motor en SUBIDA y, simultdneamente, hacer girar el tornillo del final de carrera
SUPERIOR en direccién menos “ - ” hasta obtener que el motor se detenga. En caso de que el
motor supere igualmente la cota del final de carrera SUPERIOR requerida sin detenerse, se deberé
repetir la operacién a partir del punto A.

4. Una vez que ha llegado hasta el final de carrera SUPERIOR, el motor se detiene. En caso de que aun sea
necesario corregir la posicidon se debera:

e para reducir la carrera de la tela:
D) accionar el motor en BAJADA a fin de hacer descender la cortina en la medida de algunos cm.
E) dar algunas vueltas al tornillo del final de carrera SUPERIOR en direccion ™ - ”.

F) accionar el motor en SUBIDA vy verificar ddnde se detiene. En caso de ser necesario, repetir la
operacion a partir del punto D.

* para aumentar la carrera:
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G) con el motor detenido en el final de carrera SUPERIOR y no alimentado, dar algunas vueltas al
tornillo del final de carrera SUPERIOR en direccion mas ™ + ”.

H) accionar el motor en SUBIDA vy verificar donde se detiene. En caso de ser necesario, repetir la
operacion a partir del punto G.
5. Una vez efectuada la correccién del final de carrera SUPERIOR, verificar el correcto funcionamiento

desplazando el motor en ambas direcciones hasta obtener que se detenga en los finales de carrera, lo cual
significa que ha quedado calibrado.

PROTECCION TERMICA

Los motores tubulares Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 y Art. 1805M45 estan provistos de proteccidn
térmica que les desactiva cuando la temperatura alcanza valores elevados. Al descender la temperatura, la
proteccidn reactiva el motor permitiendo nuevamente su regular funcionamiento. En caso de que al reactivarse
el motor la alimentacién se encuentre aln conectada (por €j. botén presionado, sefial automantenido de parte
de las centralitas), el motor reanudard su funcionamiento. Los valores de la proteccién térmica son
programados en fabrica y no pueden ser modificados.

LOCALIZACION DE CAUSAS DE AVERIA

GUASTO POSSIBILE CAUSA SOLUZIONE
Finales de carrera Efectuar el procedimiento de
incorrectamente regulados calibracion de los finales de carrera
Controlar y corregir el cableado

Cableado erréneo aplicando las instrucciones

El sistema no se mueve :
proporcionadas en este manual

Ausencia de tension en la Restablecer la tension en la linea de
linea de alimentacion alimentacion
Grupo motor defectuoso Solicitar la sustitucién del grupo motor
Finales de carrera Efectuar el procedimiento de

El sistema no se detiene en la incorrectamente regulados calibracion de los finales de carrera

correcta posicion Presencia de obstaculos Remover los obstéculos presentes

dentro del espacio operativo dentro del espacio operativo de la

de la cortina cortina

Bloqueo del sistema después de
varios accionamientos

Dejar que el motor se enfrie por

El motor ha alcanzado el b ;
algunos minutos e intentar nuevamente

umbral de proteccién térmica

consecutivos gue el sistema se mueva
CARACTERISTICAS TECNICAS
1804M35 1805M35 1804M45 1805M45
Tension 230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac
Frecuencia 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
Corriente 0,53 A 0,56 A 0,99 A 13A
Potencia 130 W 130 W 228 W 200 W
Par 13 Nm 6 Nm 40 Nm 20 Nm
Velocidad 14 rpm 28 rpm 15 rpm 26 rpm
Capacidad final de carrera 39 revoluciones | 39 revoluciones | 22 revoluciones | 43 revoluciones
Diametro 35 mm 35 mm 45 mm 45 mm
Grado de proteccion IP44 IP44 IP44 P44
Tiempo de trabajo 4 min 4 min 4 min 4 min
Peso 1,6 kg 1,6 kg 2,7 kg 2,8 kg
Longitud cable de alimentacién 3m 3m 3m 3m
Conformidad CE v v v v
Es4
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EINLEITUNG

Diese Betriebsanleitung ist ein fester Bestandteil des Erzeugnisses und ist auch
nach der Montage sorgfiltig aufzubewahren. In der Betriebsanleitung werden die
Anweisungen fiir die ordnungsgemage Installation und die richtige Benutzung des
Systems angegeben. Zur Vermeidung von Sach- und Personenschdden sind diese
Anweisungen streng zu beachten.

Die Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 und Art. 1805M45 sind Rohrmotoren die von Mottura S.p.A. flr
die eigenen Rollosysteme entwickelt wurden. Das Qualitdtsmanagement von Mottura S.p.A. ist nach UNI EN ISO
9001:2008 von der Zertifizierungsanstalt DNV zertifiziert und birgt fir die werkseitige Produktionskontrolle.

TECHNISCHE BESCHREIBUNG

Die Rohrmotoren Art. 1804M35 und Art. 1805M35 haben einen Durchmesser von 35 mm, eine 230 VAC
Spannungsversorgung und verfiigen Uber mechanische Endschalter mit einer Kapazitat von 39 Umdrehungen.

Die Rohrmotoren Art. 1804M45 und Art. 1805M45 haben einen Durchmesser von 45 mm, eine 230 VAC
Spannungsversorgung und verfligen Uber mechanische Endschalter mit einer Kapazitat von 22 Umdrehungen
(Art. 43 Umdrehungen (Art. 1805M45).

ZWECKBESTIMMUNG

Die Rohrmotoren Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 und Art. 1805M45 sind flr Rollosysteme in Wohn-
und Gewerberdaumen sowie o6ffentlichen Gebduden zum Schutz vor Sonnenstrahlen in Innen- und AuBenbereichen
konzipiert. Jeder anderweitige Gebrauch gilt als Abweichung von den technischen Vorschriften. Der Hersteller
Ubernimmt daher keine Haftung fir daraus entstehende etwaige Betriebsstérungen oder Sach- oder
Personenschéaden.

BETRIEBSBEDINGUNGEN

Die Rohrmotoren Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 und Art. 1805M45 sind nicht flr die Benutzung in
explosionsgefahrdeten Umgebungen und unter Einsatzbedingungen, in denen eine Schutzart Uber IP44
erforderlich ist, geeignet. Die Voraussetzungen fir einen einwandfreien Betrieb des Rohrmotor Art. 1804 sind eine
angemessene elektrische Versorgung (Spannung 230 VAC und Frequenz 50 Hz; siehe Abschnitt ,Elektrische
Anschlisse™),eine ausreichend widerstandsfahige Gebdudestruktur fir das Gewicht des Systems und die
Belastungen, denen es unterzogen wird, sowie eine Umgebungstemperatur von -15 °C und +50 °C.

WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE FUR DIE MONTAGE UND DIE BENUTZUNG

Die Montage und die elektrischen Anschlisse sind ausschlieBlich vom Fachmann mit geeigneten Ausristungen und
unter gesicherten Bedingungen gemafB den Anweisungen des vorliegenden Handbuchs auszuftihren.

Das System muss so installiert werden, dass die Motoreinheit einen Abstand vom FuBboden (oder von der
nachsten Zugangsebene) von mindestens 2,5 m hat.
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Die Betatigungstaste des Systems muss auBerhalb des Betriebsbereiches installiert werden. Sie soll einen Abstand
vom FuBboden (oder von der ndachsten Zugangsebene) von mindestens 1,5 m und Sicht auf das System haben.

Jeder Wartungs- und Reparatureingriff ist ausschlieBlich vom Fachmann auszufiihren, nachdem das System vom
elektrischen Energieversorgungsnetz getrennt wurde.

Falls Arbeiten ausgefiihrt werden missen, die den Betriebsbereich des Systems in Anspruch nehmen (z.B.
Fensterreinigung, Entfernung der Stoffbahn etc.), ist die Aktivierung der Betdtigungsvorrichtungen des Systems
vollstandig zu verhindern oder ist das System vom elektrischen Energieversorgungsnetz zu trennen.

Der eventuell erforderliche Ersatz von Bauteilen hat mit Originalteilen zu erfolgen. Damit werden jegliche
Anpassungen oder Umbauten vermieden, die Mottura S.p.A. von jeglicher Haftung fir Sach- und
Personenschdden infolge der vorgenannten Tatigkeiten befreien.

Kinder dirfen nicht mit den Betdtigungseinrichtungen des Systems spielen. Die Betatigungseinrichtungen sind
auBerhalb der Reichweite von Kindern aufzubewahren.

Die Funktionsfahigkeit der mechanischen und elektrischen Teile ist regelmaBig zu Uberprifen. Es sind
entsprechende MaBnahmen zu ergreifen, um die Benutzung des Systems, wenn dieses gewartet werden soll, zu
verhindern.

Wadhrend des normalen Systembetriebs die Bewegungsabldufe kontrollieren. Es dlirfen sich keine Personen dem
Betriebsbereich des Systems nahern, solang es nicht vollstéandig zum Stillstand gekommen ist.

ZUSAMMENBAU UND INSTALLATION

In der Anlage ,A” sind die Anweisungen fiir die ordnungsgeméaBe Montage und Befestigung der Rohrmotoren
angegeben.

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

und eventuell vorhandenen externen Einheiten ist nur vom Fachmann
auszufithren. Arbeiten am Motor, wenn dieser an das Stromnetz
angeschlossen ist, sind verboten. Das System ist vor jeglichem Eingriff von
der Stromversorgung zu trennen und muss liber den gesamten Eingriff
stromfrei bleiben.

SICHERHEITSVORSCHRIFTEN
A Der Anschluss des Motors an das Stromnetz, an die Betadtigungseinrichtungen

In der Anlage “B” sind die Anweisungen fir den ordnungsgemaBen Anschluss der Rohrmotoren Art. 1804M35, Art.
1805M35, Art. 1804M45 und Art. 1805M45 nach der Methode "3 Leiter” (Stromversorgung und Steuerung auf
derselben Anlage) angegeben.

Keinesfalls zwei oder mehr Rohrmotoren Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 und Art. 1805M45 parallel
an denselben Wechselkontakt einer Taste bzw., an denselben Ausgang einer Steuereinheit oder eines
Funkempfanger anschlieBen (siehe Anlage "B”). Wenn die direkte Betatigung des Art. 1804 mit Tasten vorgesehen
ist (ohne Steuereinheit), ausschlieBlich Tasten des Typs Art. 5096 oder Art. 5097 mit Bemessungsstrom 10A, zwei
verriegelten Kontakten und OFF in Mittelstellung verwenden.

EINSTELLUNG DER ENDSCHALTER

Die Motoreinheit der Rohrmotoren Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 und Art. 1805M45 ist werkseitig
so eingestellt, dass ein bestimmter Hubwert stets voreingestellt ist

Wahrend der manuellen Einstellung der Endschalter ist der Drehzahlbereich
gleich dem Nennwert. Ist sorgfiltig auf die erreichte Position des Systems zu
achten. Eventuelle StoBe oder Ankantungen konnen das System
unwiederbringlich beschddigen. Es ist regelmdBig zu iiberpriifen, dass die
Endanschlige des Systems den gewiinschten Arretierpositionen entsprechen
und keine Veridnderungen erfahren haben.

Wahrend der Einstellung muss unbedingt das Verhalten des Motors beobachtet werden. Wenn er an einem
Endschalter nicht stoppt, kann es zu einer Blockierung des Fallstabs in der Decke oder im Kasten kommen,
wodurch das System beschadigt wird.

Die Einstellung ausschlieBlich mit der Taste Art. 5096 (siehe Anlage "B"”) oder mit dem Priifkabel Art.
5139 eingestellen. Wenn die Installation die Steuerung der Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art.
1804M45 und Art. 1805M45 mit Steuereinheit, Funkempfanger, ¥ Wohnungs- und
Gebaudeautomatisierungseinrichtung vorsieht, darf die Einstellung nicht mit einer dieser
Einrichtungen ausgefiihrt werden, da sie keine Tippsteuerung, sondern eine Steuerung mit
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Selbsthaltung haben (daher besteht die Gefahr, dass das System in irreparabler Weise beschadigt
wird).

Wird der Motor mit der Taste Art. 5096 oder mit dem Priifkabel Art. 5139 eingestellt, bewegt er sich wahrend
der ganzen Dauer der Betatigung der Taste und stoppt, wenn die Taste wieder losgelassen wird. Der Motor
stoppt - auch wenn die Taste gedriickt wird - auch dann, wenn er einen der Endschalter erreicht.

Der Motor ist mit zwei Endanschlagen ausgestattet, einer fiir die ,obere"™ Arretierposition und einer fir die
Luntere" Arretierposition (siehe Anlage ,C"). Beide Endschalter befinden sich im Kopfelement des Motors und
verfligen Uber Schrauben, die ihre Einstellung mittels des mitgelieferten Schliissels gestatten. Neben der
Schraube jedes Endanschlages befindet sich ein Pfeil, der den von ihm Uberwachten Drehsinn angibt. Die
Endschalter haben, in Abhangigkeit von der Positionierung des Motors im System, eine andere Bedeutung. Eine
falsche Auslegung der Bedeutung der Endschalter kann zu Beschadigungen des Systems fiihren (siehe Anlage
»C"). Es gilt daher die folgende Regel:

e der Endschalter ,OBEN" entspricht stets dem Pfeil, der den Drehsinn des Motors flir die Bahnaufwicklung
angibt

e der Endschalter ,UNTEN" entspricht stets dem Pfeil, der den Drehsinn des Motors flir die Bahnabwicklung
angibt

Den einzustellenden Endschalter bestimmen und dann die Schraube wie folgt drehen:

v =" = verkirzt den Lauf "+ 7 = erhoht den Lauf

1. Den Motor im ABWARTS betétigen und gleichzeitig die Schraube des UNTEREN Endschalters in Richtung ,,
- " drehen, bis der Motor stoppt. Wenn der Motor Uber die gewlinschte Position des UNTEREN
Endschalters hinaus fahrt, ohne zu stoppen, muss man wie folgt vorgehen:

a) Den Motor stoppen.

b) Den Motor im AUFWARTS betétigen und den Behang bis zur Hélfte seines Laufs nach oben fahren,
ohne am UNTEREN Endschalter eine Einstellung vorzunehmen.

c) Den Motor im ABWARTS betatigen und gleichzeitig die Schraube des UNTEREN Endschalters in
Richtung , = ” drehen, bis der Motor stoppt. Wenn der Motor auch in diesem Fall Uber die
gewunschte Position des UNTEREN Endschalters hinaus fahrt, ohne zu stoppen, muss man den
Vorgang ab punkt a wiederholen.

2. Bei Erreichen des UNTEREN Endschalters stoppt der Motor. Wenn an diesem Punkt die Position korrigiert
werden muss, muss man wie folgt vorgehen:

e Zum Verkirzen des Laufs des Behangs:
d) Den Motor im AUFWARTS betatigen, um den Behang um einige Zentimeter nach oben zu bewegen.
e) Die Schraube des UNTEREN Endschalters einige Umdrehungen in Richtung , - ” drehen.

f) Den Motor im ABWARTS betétigen und kontrollieren, wo der Motor stoppt. Notfalls den Vorgang
ab Punkt d wiederholen.

e Zum Verlangern des Laufs:

g) Wahrend der Motor am UNTEREN Endschalter stillsteht und nicht gespeist wird, die Schraube des
UNTEREN Endschalters einige Umdrehungen in Richtung ,, + ” drehen.

h) Den Motor im ABWARTS betédtigen und kontrollieren, wo der Motor stoppt. Notfalls den Vorgang
ab Punkt g wiederholen.

3. Den Motor im AUFWARTS betétigen und gleichzeitig die Schraube des OBEREN Endschalters in Richtung ,, -
" drehen, bis der Motor stoppt. Wenn der Motor Uber die gewinschte Position des OBEREN Endschalters
hinaus fahrt, ohne zu stoppen, muss man wie folgt vorgehen:

A) Den Motor stoppen

B) Den Motor im ABWARTS betéatigen und den Behang bis zur Halfte seines Laufs nach unten fahren,
ohne am OBEREN Endschalter eine Einstellung vorzunehmen.

C) Den Motor im AUFWARTS betétigen und gleichzeitig die Schraube des OBEREN Endschalters in
Richtung , - ” drehen, bis der Motor stoppt. Wenn der Motor auch in diesem Fall Uber die
gewlnschte Position des OBEREN Endschalters hinaus fahrt, ohne zu stoppen, muss man den
Vorgang ab punkt A wiederholen.

4. Bei Erreichen des OBEREN Endschalters stoppt der Motor. Wenn an diesem Punkt die Position korrigiert
werden muss, muss man wie folgt vorgehen:

e Zum Verkurzen des Laufs des Behangs:
D) Das Motor ABWARTS betétigen, um den Behang um einige Zentimeter nach unten zu bewegen.
E) Die Schraube des OBEREN Endschalters einige Umdrehungen in Richtung , - ” drehen.

F) Das Motor AUFWARTS betitigen und kontrollieren, wo der Motor stoppt. Notfalls den Vorgang ab
Punkt D wiederholen.

e Zum Verlangern des Laufs:
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G) Wahrend der Motor am OBEREN Endschalter stillsteht und nicht gespeist wird, die Schraube des
OBEREN Endschalters einige Umdrehungen in Richtung ,, + ” drehen.

H) Das Motor ABWARTS betétigen und kontrollieren, wo der Motor stoppt. Notfalls den Vorgang ab

Punkt G wiederholen.

5. Nach Abschluss der Korrektur des OBEREN Endschalters kontrollieren, ob das System einwandfrei
funktioniert. Hierzu den Motor in beide Richtungen laufen lassen, bis er an den jeweiligen Endschaltern

stoppt.

THERMISCHER SCHUTZ

Die Rohrmotoren Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 und Art. 1805M45 verfligen Uber einen
thermischen Schutz, der sie abschaltet, wenn die Temperatur zu hoch ist. Nach dem Absinken der Temperatur
schaltet die Schutzeinrichtung den Motor wieder ein, so dass er wieder normal funktioniert. Die Einstellung des
thermischen Schutzes erfolgt im Werk und ist unveranderlich.

FEHLERSUCHE

FEHLER

Das System bewegt sich
nicht

System halt nicht in der
richtigen Position an

Blockierung des Systems
nach mehreren aufeinander
folgenden Betétigungen

MOGLICHE URSACHE ABHILFE

Endanschléage nicht

ordnungsgemaR eingestellt Tarierung der Endanschlage ausfihren

Verkabelung gemaf den Anweisungen
Verkabelung falsch aus dieser Betriebsanleitung Uberprifen
und korrigieren

Keine Spannung in der Spannung in der Stromversorgungsleitung
Stromversorgungsleitung wieder herstellen
Motoreinheit defekt Den Ersatz der Motoreinheit anfragen

Endanschlage nicht
ordnungsgeman eingestellt

Hindernisse im
Betriebsbereich des

Tarierung der Endanschléage ausfuhren

Eventuell vorhandene Hindernisse im
Betriebsbereich des Vorhangs entfernen

Vorhangs
Der Motor hat den Motor einige Minuten abkihlen lassen und
Schwellenwert fiir den die Betédtigung des Systems erneuern zu
Temperaturschutz erreicht versuchen

TECHNISCHE DATEN

Deutsch

Spannung
Frequenz
Strom
Leistung
Drehmoment
Drehzahl

Stellbereich des
Endschalters

Durchmesser
Schutzart
Arbeitszeit
Gewicht
Lange des Netzkabels
Einhaltung CE

20

1804M35 1805M35 1804M45 1805M45
230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac
50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
0,53 A 0,56 A 0,99 A 1,3A
130 W 130 W 228 W 200 W
13 Nm 6 Nm 40 Nm 20 Nm
14 rpm 28 rpm 15 rpm 26 rpm
39 39 22 43
Umdrehungen Umdrehungen Umdrehungen Umdrehungen
35 mm 35 mm 45 mm 45 mm
P44 P44 P44 P44
4 min 4 min 4 min 4 min
1,6 kg 1,6 kg 2,7 kg 2,8 kg
3m 3m 3m 3m
v v v v
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INLEIDING

Deze handleiding maakt deel uit van het product en moet ook na installatie
zorgvuldig bewaard worden. In de handleiding treft u de aanwijzingen voor een
correcte installatie en een correct gebruik van het systeem aan. Het is belangrijk
dat deze aanwijzingen strikt worden opgevolgd om schade/letsel aan
zaken/personen te voorkomen.

Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 en Art. 1805M45 is zijn buismotoren ontwikkeld door Mottura S.p.A.
voor haar rolgordijnsystemen.

Het kwaliteitssysteem van Mottura S.p.A. is gecertificeerd volgens de norm UNI EN ISO 9001:2008 door de
certificeringsinstelling DNV en garandeert controle van de fabrieksproductie.

TECHNISCHE BESCHRIJVING

De buismotoren Art. 1804M35 en Art. 1805M35 hebben een diameter van 35 mm, werken met 230 Vac en
hebben mechanische eindschakelaars met een vermogen van 39 toeren.

De buismotoren Art. 1804M45 en Art. 1805M45 hebben een diameter van 5 mm, werken met 230 Vac en hebben
mechanische eindschakelaars met een vermogen van 22 toeren (Art. 1804M45) en 43 touren (Art. 1805M45).

GEBRUIKSBESTEMMING

De buismotoren Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 en Art. 1805M45 zijn ontworpen voor het bewegen
van rolgordijnsystemen gebruikt in woningen, winkels en openbare gebouwen als bescherming tegen
zonnestraling voor toepassing binnen of buiten. Derhalve wordt elk ander gebruik als niet-conform de technische
specificaties beschouwd en vallen eventuele storingen of schade/letsel veroorzaakt aan zaken/personen niet onder
de verantwoordelijkheid van de fabrikant.

GEBRUIKSVOORWAARDEN

De buismotoren Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 en Art. 1805M45 zijn niet geschikt voor omgevingen
met explosiegevaar en in situaties die een beveiligingsgraad van meer dan IP44 vereisen. Voorwaarden voor de
correcte werking van het buismotor Art. 1804 zijn een passende elektrische voeding (spanning 230 Vac en
frequentie 50 Hz; zie hoofdstuk “Elektrische aansluitingen”) en een omgevingstemperatuur tussen -15 °C en +50
°C.

BELANGRIJKE VEILIGHEIDVOORSCHRIFTEN VOOR DE INSTALLATIE EN HET GEBRUIK

De installatie en de elektrische aansluitingen mogen uitsluitend door vakkundig personeel worden verricht, met
een passende gereedschapsuitrusting en onder veilige omstandigheden, door de in deze handleiding vermelde
aanwijzingen op te volgen.

Het systeem moet zodanig geinstalleerd worden dat de motorgroep zich op een minimumafstand van 2,5 m vanaf
de vloer (of vanaf de dichtstbijzijnde toegangsvloer) bevindt.
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De bedieningsknop van het systeem moet buiten het werkingsgebied geinstalleerd worden, op een
minimumafstand van 1,5 m vanaf de vloer (of vanaf de dichtstbijzijnde toegangsvloer) en met zicht op het
systeem.

Alle werkzaamheden van gewoon of buitengewoon onderhoud mogen uitsluitend door vakkundig personeel
worden verricht, na het systeem van het elektriciteitsnet te hebben afgekoppeld.

Indien het nodig mocht zijn om werkzaamheden te verrichten binnen het werkingsgebied van het systeem (bijv.
ramen lappen, stof verwijderen, enz.), moet activering van de bedieningselementen van het systeem volstrekt
verhinderd worden of moet het systeem van het elektriciteitsnet afgekoppeld worden.

De eventuele vervanging van onderdelen moet met originele onderdelen gebeuren, en elk type aanpassing of
eigenhandige reparatie moet vermeden worden. In tegengesteld geval acht Mottura zich van elke
aansprakelijkheid ontheven voor schade/letsel aan zaken/personen voortvloeiend uit de hierboven vermelde
werkzaamheden.

Laat kinderen niet spelen met de bedieningssystemen van het gordijn. Houd deze bedieningssystemen buiten hun
bereik.

Voer periodieke controles uit om de toestand van de mechanische en elektrische onderdelen na te kijken. Tref
geschikte maatregelen om het gebruik van het systeem te voorkomen als dit in afwachting van onderhoud is.

Controleer de beweging van het systeem tijdens het normale gebruik. Voorkom dat mensen het werkingsgebied
van het systeem naderen zolang het systeem niet volledig gestopt is.

MONTAGE EN INSTALLATIE

In de bijlage “A” zijn de aanwijzingen voor de correcte montage en bevestiging van buismotoren vermeld.

ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN

VEILIGHEIDSVOORSCHRIFTEN
Men adviseert om de aansluiting van de motor op het elektriciteitsnet, op de

& bedieningsinrichtingen en op eventuele externe eenheden uitsluitend door

vakkundig personeel te laten uitvoeren.

A Het is verboden aan de motor te zitten terwijl deze gevoed is. Voor elke
werkzaamheid moet het systeem van het elektriciteitsnet worden afgekoppeld zodat

het tijdens de duur van de werkzaamheden geisoleerd is.

In de bijlage “"B” zijn de aanwijzingen voor de correcte aansluiting van buismotoren Art. 1804M35, Art. 1805M35,
Art. 1804M45 en Art. 1805M45 systeem volgens de methode “3 draden” vermeld (voeding en bedieningen op
dezelfde installatie). Sluit nooit twee of meerdere Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 en Art. 1805M45
parallel op hetzelfde wisselcontact van een drukknop of op dezelfde uitgang van een regeleenheid of van een R. F.
ontvanger aan (zie bijlage “B”). Gebruik, daar waar het gebruik van drukknoppen voor de directe controle van de
Art. 1804 is voorzien (zonder regeleenheid), alleen drukknoppen van het type Art. 5096 of Art. 5097 - van 10A,
met twee contacten met vergrendeling en middelste OFF.

INSTELLING VAN DE EINDSCHAKELAARS

De fabrieksinstelling van de motorgroep van het buismotor Art. 1804 is zodanig dat een bepaalde slagwaarde
sowieso is voorzien.

Tijdens de handmatige instelprocedure van de eindschakelaars is het toerental
van de motor gelijk aan de nominale waarde. Moet goed gelet worden op de
positie die het systeem bereikt. Eventuele horten of stoten kunnen het systeem
onherstelbaar beschadigen. Controleer regelmatig of de eindschakelaars van het
systeem overeenkomen met de gewenst stopposities en geen wijzigingen
hebben ondergaan.

Men adviseert om tijdens de afstelling het gedrag van de motor te controleren, want als hij niet bij een
eindschakelaar stopt, kan blokkering van de onderlat in het plafond of de bak optreden, met beschadiging
van het systeem als gevolg.

Voer de afstelling uitsluitend uit met de drukknop Art. 5096 (zie bijlage “C") of de testkabel Art. 5139.
Indien de installatie voorziet in voeding van de Art. 1804 via regeleenheid , radio-ontvanger of Home en
Building Automation eenheid, mag de afstelling niet uitgevoerd worden door deze apparatuur te
gebruiken, aangezien hun bediening van het zelfhoudende en niet-pulstype is (dit kan namelijk
onherstelbare schade aan het systeem veroorzaken).

Bij de afstelling van de motor met de drukknop type Art. 5096 of de testkabel Art. 5139, beweegt de motor
gedurende de tijd dat de drukknop ingedrukt wordt gehouden. Wanneer de drukknop wordt losgelaten, stopt de
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motor. De motor stopt ook wanneer hij, ook als de drukknop ingedrukt wordt gehouden, een van de
eindschakelaars bereikt.

De motor is voorzien van twee eindschakelaars, een voor de “BOVENSTE” aanslag en de ander voor de
“"ONDERSTE"” aanslag (zie bijlage “C”). Beide eindschakelaars zijn in de kop van de motor geplaatst en zijn
voorzien van schroeven waarmee ze versteld kunnen worden m.b.v. de bijgeleverde sleutel. Naast de schroef
van elke eindschakelaar is een pijl aanwezig die de draairichting aangeeft die door de eindschakelaar wordt
gecontroleerd. Afhankelijk van hoe de motor in het systeem wordt geplaatst, nemen de eindschakelaars een
andere betekenis aan. Een foutieve interpretatie van de betekenis van de eindschakelaar kan beschadiging van
het systeem veroorzaken (zie bijlage “C”). Onthoud dus de volgende regel:

e de "BOVENSTE" eindschakelaar is altijd degene met de pijl die de richting aangeeft waarin de motor het
doek opwikkelt

e de “ONDERSTE” eindschakelaar is altijd degene met de pijl die de richting aangeeft waarin de motor het
doek afwikkelt

Zodra de af te stellen eindschakelaar is geidentificeerd, de schroef in de volgende richting draaien:

“ =" = verlaagt de slag “ =4 " = verhoogt de slag

1. Bedien de motor OMLAAG en gelijktijdig de schroef van de ONDERSTE eindschakelaar in de richting ™ - ” te
draaien totdat de motor stopt. Als de motor voorbij de gewenste stand van de ONDERSTE eindschakelaar
gaat zonder te stoppen, als volgt te werk gaan:

a) stop de motor.

b) bedien de motor OMHOOG, en laat, zonder de ONDERSTE eindschakelaar te activeren, het doek
omhoog gaan tot de helft van de slag.

c) bedien de motor OMLAAG en draai gelijktijdig de schroef van de ONDERSTE eindschakelaar in de
richting * - ” totdat de motor stopt. Als ook in dit geval de motor voorbij de gewenste stand van de
ONDERSTE eindschakelaar gaat zonder te stoppen, moet de handelingen beschreven vanaf punt a
herhaald worden.

2. Zodra de ONDERSTE eindschakelaar wordt bereikt, stopt de motor. Als de stand gecorrigeerd moet worden,
moet men nu:

e om de slag van het doek te verminderen:
d) bedien de motor OMHOOG drukken zodat het doek enkele centimeters omhoog gaat.
e) de schroef van de ONDERSTE eindschakelaar enkele omwentelingen in de richting * - ” draaien.

f) bedien de motor OMLAAG drukken en controleren waar de motor stopt. Herhaal indien nodig de
handelingen vanaf punt d.

e om de slag van het doek te verhogen:

g) met de motor gestopt bij de ONDERSTE eindschakelaar en niet gevoed, de schroef van de
ONDERSTE eindschakelaar enkele omwentelingen in de richting * + ” draaien.

h) bedien de motor OMLAAG drukken en controleren waar de motor stopt. Herhaal indien nodig de
handelingen vanaf punt g.

3. Bedien de motor OMHOOG te drukken en gelijktijdig de schroef van de BOVENSTE eindschakelaar in de
richting * - ” te draaien totdat de motor stopt. Als de motor voorbij de gewenste stand van de BOVENSTE
eindschakelaar gaat zonder te stoppen, als volgt te werk:

A) stop de motor.

B) bedien de motor OMLAAG, en laat, zonder de BOVENSTE eindschakelaar te activeren, het doek
zakken tot de helft van de slag.

C) bedien de motor OMHOOG en draai gelijktijdig de schroef van de BOVENSTE eindschakelaar in de
richting * - ” totdat de motor stopt. Als ook in dit geval de motor voorbij de gewenste stand van de
BOVENSTE eindschakelaar gaat zonder te stoppen, moet de handeling beschreven vanaf punt A
herhaald worden.

4. Zodra de BOVENSTE eindschakelaar wordt bereikt, stopt de motor. Als de stand gecorrigeerd moet worden,
moet men nu:

e om de slag van het doek te verminderen:
D) bedien de motor OMLAAG drukken zodat het doek enkele centimeters omlaag gaat.
E) de schroef van de BOVENSTE eindschakelaar enkele omwentelingen in de richting * - ” draaien.

F) bedien de motor OMHOOG drukken en controleren waar de motor stopt. Herhaal indien nodig de
handelingen vanaf punt D.

e om de slag van het doek te verhogen:

G) met de motor gestopt bij de BOVENSTE eindschakelaar en niet gevoed, de schroef van de
BOVENSTE eindschakelaar enkele omwentelingen in de richting * + ” draaien.
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H) bedien de motor OMHOOG drukken en controleren waar de motor stopt. Herhaal indien nodig de
handelingen vanaf punt G.

5. Controleer na correctie van de BOVENSTE eindschakelaar de correcte werking van het systeem door de
motor in beide richtingen te bewegen totdat hij bij de eindschakelaars stopt.

THERMISCHE BEVEILIGING

De buismotoren Art. 1804M35, Art. 1805M35, Art. 1804M45 en Art. 1805M45 zijn voorzien van een thermische
beveiliging, die hen inactiveert wanneer de temperatuur een hoge waarde bereikt. Zodra de temperatuur zakt,
activeert de beveiliging de motor weer, zodat een normale werking kan worden hervat. Als bij het opnieuw
activeren van de motor, de voeding nog aanwezig is (bijv. ingedrukte drukknop, signaal dat behouden wordt
door de regeleenheden), begint de motor weer te bewegen. De waarden van de thermische beveiliging zijn in
de fabriek afgesteld en kunnen niet gewijzigd worden.

VERHELPEN VAN STORINGEN

STORING

Het systeem beweegt niet

Het systeem stopt niet in de
correcte positie

Blokkering van het systeem
na verscheidene malen
bediening achter elkaar

MOGELIJKE OORZAAK

Eindschakelaars niet correct
afgesteld

Verkeerde bedrading

Geen spanning op de
voedingslijn

Motorgroep defect

Eindschakelaars niet correct
afgesteld

Obstakels in het
werkingsgebied van het
gordijn aanwezig

De motor heeft de
thermische
beveiligingsdrempel bereikt

REMEDIE

Voer de afstelprocedure van de
eindschakelaars uit

Controleer en corrigeer de bedrading
volgens de aanwijzingen in deze handleiding

Herstel de spanning op de voedingslijn

Vraag de vervanging van de motorgroep

Voer de afstelprocedure van de
eindschakelaars uit

Verwijder eventuele obstakels uit het

werkingsgebied van het gordijn

Laat de motor enkele minuten afkoelen en
probeer dan het gordijn opnieuw te bedienen

TECHNISCHE KENMERKEN

Spanning
Frequentie
% Stroom
= Vermogen
E Koppel
© . :
Q Rotatiesnelheid
Z

Capaciteit
eindschakelaar

Diameter
Beveiligingsgraad
Werktijd
Gewicht
Lengte voedingskabel

CE compliant

24

1804M35 1805M35
230 Vac 230 Vac
50 Hz 50 Hz
0,53 A 0,56 A
130 W 130 W
13 Nm 6 Nm
14 rpm 28 rpm
39 39
omwentelingen omwentelingen
35 mm 35 mm
IP44 IP44
4 min 4 min
1,6 kg 1,6 kg
3m 3m
v v
NI 4
Z 384 rA

1804M45 1805M45
230 Vac 230 Vac
50 Hz 50 Hz
0,99 A 1,3A
228 W 290 W
40 Nm 20 Nm
15 rpm 26 rpm
22 43
omwentelingen omwentelingen
45 mm 45 mm
IP44 P44
4 min 4 min
2,7kg 2,8 kg
3m 3m
v v
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BBEAEHWUE

[laHHasA MHCTPYKLUMUA ABNSIETCA AONOJIHEHUEM K NMPOAYKTY U AlOJHKHa 6bITb
COXpaHeHa nocrsie yCTaHOBKM!.

[aHHasa MHCTPYKLMUA COAep>XUT B cebe yka3zaHMs rno 6e3onacHoOi yCTaHOBKeE U
NpaBu/IbHOMY UCMNOJ/Ib30BaHUIO CUCTEMDI.

BHMMaHue! Ba)KHO TOUYHO BbINOJIHATb BCE YKa3aHUA MHCTPYKLIMA BO nsbexaHue
HaHeceHus ywep6a nomeleHUAM U Bpeaa noasaM.

ApT. 1804M35, ApT. 1805M35, ApT. 1804M45 n Apt. 1805M45 gaBnstoTcs TpybuaTble MOTOPbl KOTOPbIM KOMMNaHUS
Mottura paspaboTtana ans cMcTeM pPysIOHHbIX LWITOP.

YpoBeHb kavectsa KomnaHun Mottura S.p.A. noaresep>xaéH ceptudunkaTom B cootTseTcTsun ¢ Hopmamm UNI EN ISO
9001:2008, BblgaHHbIN opraHoM DNV, 4To rapaHTUpyeT KOHTPOJib MPOU3BOAMMON NMPOAYKLMN.

TEXHUYECKOE OMNMNCAHMUE

Tpy6uatbie moTopbl ApT. 1804M35 n Apt. 1805M35 mmetoT anametp 35 MM, paboTalT ¢ HanpsbkeHuem 230 B/AC
TOKa WU MMEIT MexaHMUYeCKNe KOHLEBbIE BbIKMOYATENM C MaKCMMasbHbIM KOMYecTBoM 39 060pOTOB.

Tpy6uatbie moTopbl ApT. 1804M45 n ApT. 1805M45 nmetoT anametp 45 MM, paboTtalT ¢ HanpsbkeHnem 230 B/AC
TOKa M MMEKT MeXaHU4YeCcKne KOHLEBbIE BbIK/lOYATENIM C MaKCUMarnbHbIM KONMMYecTBoM 22 obopoTa (ApT. 1804M45)
n 43 obopoTta (ApT. 1805M35).

OB/IACTb MPUMEHEHMA

Tpy6uaTtbie MoTopbl ApT. 1804M35, ApT. 1805M35, ApT. 1804M45 1 ApTt. 1805M45 6611 paspaboTaHbl 4151 CUCTEM
PYNOHHbIX LWTOP AN XWbIX U KOMMEpPYECKMX MoMelleHusax. Llenb npuMeHeHns cucTeM Takoro poja COCTOUT B
YMEHbLUEHUMN MPOHUKHOBEHUSI COJIHEYHbIX JIy4Yel B TMOMELLEeHMs. YCTaHOBKA BO3MOXHA KaK W3HYTPpU, TaK W
CHapy»xu. B aToin cBa3m nbas MHas MaHepa WCMONb30BaHMSA M YCTAHOBKW cUCTeMbl ByaeT BbIXOAUTb 3a paMKu
MPOM3BOACTBEHHbIX HOPM, @ 3HAuuT, 3a J/bble nocreaylwmMe HEUCnpaBHOCTM, NGO MNPUYMHEHHbIE YLepbbl
NMpoOn3BOANTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTH.

YCnoBsus UCNoJib30OBAHUA

Tpyb6uatbie ™moTopbl ApT. 1804M35, Apt. 1805M35, Apt. 1804M45 un Apt. 1805M45 He noaxopst Aans
MCNoJsib30BaHMS BO B3PbIBOOMACHbLIX Cpefax a TakXe B cuTyauusax, Tpebyowux creneHb 3awuTbl Bbiwe IP44.
Ycnosusa, Heobxoaumble ana xopowero GyHKUMOHMPOBaHWSA TpybuyaTblX MOTOPOB COOTBETCTBYIOT CTaHAAPTHOM
CXeMe 3MeKTpmnyeckoro nogkntodenms (HanpsbkeHue 230 B/AC c vactoton 50 'u; cMoTpu pasaen "dnekrpudeckue
noakntoyeHunsa"). Cucrema saenset cobor yctonumBoe yCcTponcTeo. PekomeHayemas TemnepaTtypa: -15°C +50 °C.

BAXXHbIE MHCTPYKLIMU NO BESONACHOCTW NPU YCTAHOBKE U 3KCINJIYATALUN

YcTaHOBKa M 3/1eKTPUYECKOEe MOAKIOYEHME [O/MKHbI  BbIMOMAHATECA JIMWb  TOAbKO  KBaJMMOULMPOBAHHBIM
nepcoHanoM ¢ Heob6xoanMbIM 060pyAOBaHMEM U B COCTOSIHMM 6e3onacHocTn, cobnogas TpeboBaHus, NpuBeAeHHbIE
B JAHHOM PYKOBOACTBE.
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Cuctema [o/mkHa yCTaHaBnMBaTbCa TakuMm obpasoMm, 4Tobbl rpynna ABuraTens Haxoaunacb Ha BbicoTe 2,5 M
MWHUMYM OT nona (Mnm oT 6anxanwen NI0CKOCTU ANa A0CTyna).

KHOMKa BKIIOYEHUSI CUCTEMbI A0/KHA ObITh YCTaHOB/IEHa BHE paboyero NpoCcTpaHCTBa, Ha MMHMMAaNbHOW BbICOTE OT
nona B 1,5 M (Mnu ot 6avxanwen NIOCKOCTU A A0CTyna) ¢ 0630pOM CUCTEMBI.

Jliobble pa6OTbI no naaHoOBOMY WM HEMJ1IaHOBOMY 06CJ'IY)KVIBaHVIPO AOJDKHbI  BbINONTHATLCA JNUWb  TOJIbKO
KBaJ'IVIqJVILI,VIpOBaHHbIM nepcoHanoMm, npeaBaputTenibHO OTK/TIlOUMUB CUCTEMY OT 31'I€KTpVI‘-I€CKOVI ceTn.

B cnyuae Heo6X0AMMOCTM BbIMOHEHWS pa60T, 3aHunMas pa6oqee MPOCTPAHCTBO CUCTEMDI (Hanp., MbITb€ CTEKOJI,
yAaneHne TKkaHn 1 T.Ll,.) HeobxoamMo npeaoTBpaTuTb BKIKOYEHNE yCTpOVICTB npuBoAa B ABUXXEHUE CUCTEMbI UJTN XKe
OTKIHYNTb CUCTEMY OT 3J'IeKTpV|‘-IeCKOl7I CETH.

Bo3MoXHas 3aMeHa KOMMOHEHTOB MpejrosfiaraeT 3aMeHy Ha OpuruMHasbHble AeTanu npowussoacTBa Mottura, Bo
n3bexaHne HapyweHun noboro poga. B wnHOM cnydyae Mottura S.p.A. He HECET OTBETCTBEHHOCTU 3a BO3MOXHbIE
yuwepbbl NnpeaMeTam 1 yBeubs S0458M.

He pa3pelatb AeTSM UrpaTb C YCTPOWCTBaMU yrpaBfieHUs CUCTeMbI. [lepaTb B HEAOCTYMHOM AN AeTel MecTe.

Mepuoanyeckun ﬂpOBepﬂVlTe NUCNPaBHOCTb 3NIEKTPUYHECKUX U MEXaHUYECKUX yacten cucrtembl. B cny4yae CKopro
KOHTPOSIA nn6éo PEMOHTA CUCTEMDI Heob6xoaMMo 3apaHee NpUHATb AEeNCcTBUA MO M30a5UNUN CUCTEMBI.

Bo BpeMsi HOpManbHOW 3KChlyaTauMm cCUcTeMbl NposBepsinTe ee paboTy. He gonyckante npubnwvxeHue nogen K
paboyeMy NpOCTPaAHCTBY CUCTEMbI, MOKa OHA MOIHOCTbIO HE OCTAHOBUTCS.

CBOPKA Y YCTAHOBKA

B npunoxeHune “A” cogepxaTtcs ykasaHus no npasunam cbopku n yctaHoBka TpybuaTtbix ABUraTenein.

DNNIEKTPUYECKMUE NOAKJ/TIOYEHUSA

HOPMbI BE3OMNMACHOCTHU

Bce onepauum No yCTaHOBKE U NOAKJIIOYEHUIO CUCTEMbI K CETU PEKOMEHAYETCS
OCyLecTB/IATb KBaAndMuMpoBaHHOMY NepcoHany.

KaTeropuueckm 3anpewjaercsi BMeWUBATbCA B paboTty MoTopa, Korga OH
noaknw4YéH k cetu. lMepea HauanoM ocywecTBsieHUss N6bIX AeUCcTBUA C
CUCTEMOM, He06X0ANMO OTKJIIOUUTb €€ Ha BCe BpeMsl OCyLLeCTBJIEHUS ornepaLuMm.

B npunoxeHne “B” copepxaTcs ykKasaHMs N0 MOAK/IHYEHUS TpybuaTbix aBuratenen Apt. 1804M35, ApT.
1805M35, Apt. 1804M45 un Apt. 1805M45, B cooTBeTCcTBUM C MeToamkon “3 kabensa”. B cnyyasax npsaMmoro
ynpasneHus Apt. 1804M35, Apt. 1805M35, ApT. 1804M45 1 ApT. 1805M45 c nomoLubio KHomok (6e3 noactaHuum)
MCNosb30BaTh TOJIbKO KHOMKU ApT. 5096 n ApT. 5097 - oT 10A [0 ABOMHOIO KOHTaKTa.

HACTPOWKA KOHLIEBbIX OTPAHUYUTENEN

3aBoackas HacTporka rpynnbl agsuratenen Apt. 1804M35, Apt. 1805M35, Apt. 1804M45 m Apt. 1805M45
TakoBa, YTO onpeneneHHoe 3HavyeHne xona B Ntobom cnydae obecneyeHo.

Bo BpeMsi py4yHOW HAacCTPOMKM OrpaHMuYMUTEsIe Xo[a peXxuM BpalleHUus ABurarens
paBeH HOMMHaJIbHOMY 3Ha4YeHMUIO.

O6paTVITe 0co60e BHMMaHMe Ha NOJIOXKEHUE, KOTOpoOe AoCTUraeT cucrema.
Bo3MoO>KHbIe yaapbl MOryT HaHeCTU Hel'lOﬂpaBMMblﬁ Bpen cucreme.

NMepuoguueckn npoBepsaAiTe, uTO6bl KOHLEBble BbIKJOUYATE/IM CUCTEMbI
COOTBETCTBOBaJIN MNoNioXKeHuro c¢ukcaTopa.

PekoMeHAyeTCs B MpOLECCe peryinpoBKu CNeAuTb 3a NMoBeAeHWeM MOoTopa, T.K. B Clyyae, ecnum CUCTEMA He
NpeKkpaTuT ABUXEHME OT KOHLIEBOrO BbIK/OUaTENsA, OTBEC CUCTEMbI MOXET ynepeTbcs NM60 B MOTONIOK, NM60 B
KOpO6 CMUCTEMbI, UTO MOXET HaHeCTU Bpea CUCTeMe.

MpoBoaAnTb perynmpoBKy cnefyeT TOJIbKO C NOMOLbIO KHOMKK ynpaBneHna Apt. 5096 (cM. npuno)xeHune
“B”) nnb6o kabensa 5139. B cnyuasx, Korga ycraHOBKa npeaycMaTpyBaeT nNuTaHue MOToOpa udepes
noacTaHUuulo, paguo pecusep win ycraHoBky Home wm Building Automation npouecc perynmpoBku He
AOJDKEH MPOU3BOAUTLCA NMOCPEACTBOM AAHHbIX YCTPOMCTB, NMOCKOJIbKY MX KOMaHAHbIE NMpPOrpaMMmbl He
MMMNYJ/IbCHOIO XapaKTepa, YTO MOXXeT NPUBECT! K NOJIOMKaM CUCTEMDbI.

B npouecce perynmpoBKM MOTOpa C MOMOWbK KHOMKM ynpaBneHus Apt. 5096 nunbo kabena 5139, motop
OBWXETCS Ha NPOTAXXEHWW BCEro BPEMEHM HaXaTus Ha KHOMKy. MoTop ocTaHaenmBaeTcs inbo B cnydae, Korga
npekpalwieHo HaxaTue Ha KHoMnKy, NnnMbo Korga ABWMXEeHMe CUCTeMbl AOXOAUT A0 OAHOro M3 KOHLUEBbIX
BbIKJIlOUaTENEN.

Rus 2
Z 384 rA



MoTop OCHaWéH ABYMS KOHLEBbIMU BbiKoHaTenaMmn — ans “BepxHero” n “HuxHero” ctonopHoro ycTtpoucts (CMm.
npunoxeHune “C"”). Oba KOHUEBbLIX BbIK/JKOYaTENs PACrO/IOXKEHbl Ha TOPLEBOM 4aCTU MOTOpPa B AOCTYMHOCTU C
obenx CToOpoH 1 0603HayeHbl ABYMS LWypynamMu, perynpoBaTb KOTOPbIMM BO3MOXHO C MOMOLLbIO MOCTaBJIEHHOMO
Knto4va. Bo3ne kaxaoro M3 WypynoB, OTHOCALMXCA K TOMY WM MHOMY KOHLEBOMY BbIK/IlOUATENIO, CTPENoYKamm
OTMe4yeHO HanpassieHne 060poTOB, 3a KOTOpPOE OTBeYaeT BbiOpaHHbIN KOHLEBON BbIKOYaTENb.

B 3aBMCMMOCTM OT TOro, Kak yCTaHOBAEH MOTOpP BHYTpu Kopoba, KOHLEBble BbIK/OYaTENM HECYT pasfinyHoe
3HayeHue. HenpaBunbHaa MHTeprnpeTauus 3HaAYEeHWUs OrpaHuUYUTEsIen Xoda MOXET MPUBECTU K MOBPEXAEHUIO
cuctemsbl (CM. npunoxeHne “C").

B nto6om cnyyae, CywlecTByOT o6liMe eanHble Npasuna:

e il "BepxXHMA" KOHLIEBOW BbIK/lOYATENb — 3TO BCErAa TOT, KOTOPbIA OTBEYAET 3a HaMaTbiBaHNE TKaHU

e il "HMXXHMIX"” KOHLIEBOW BbIK/IHOYATEb — TOT, KOTOPbI OTBEYAET 3@ pa3MaTbiBaHNE TKaHU

YKa3zaTenu Ha KOHLUEBbIX BbIK/lOYaTENsaX:

N =" = CHU)XEHUE ABUXEHUS i ol yBenYeHne ABMXKeHUs

1. BKIOYMTb MOTOP AN8 ONYCKaHUA U napannenbHO NoAKpyuMBaTth Wypyn “HuxxHero” KOHUEBOro BbIKYaTens
no HanpasneHuo * - ” Ao Tex Nop Noka MOTOp He OCTaHOBUTCA. B cnyyae, ecnu ABMXEHWE MOTOpa MNpeBblwaeT
YCTaHOBJ/IEHHbIA NMUMUT “HUXXHEro” KOHLUEBOIro BbIK/lOUYaTENS, HEO6X0ANMO:

a) OcraHoBWUTbL MOTOP

b) BkntounTtb MOTOp ANa nogbéma n 6e3 kakmx-nmbo aencremm ¢ “HMXHUM"” KOHUEBBIM BbIK/tO4YaTeNeM,
AAaTb BO3MOXHOCTb TKaHW NOAHSATLCA A0 CepeAnHbl BCEN AJINHbI.

c) BknwounTb MOTOp A7 OMNyCKaHWe W napannienbHo noakpyuusaTb wypyn “HuxHero” KoHUeBOro
BbIK/lOYATENSA NO HanpasseHuto * - ” 40 Tex Nnop noka He ocTtaHoBUTCS MoTop. Ecnm m nocne storo,
ABWXeHWe ™moTopa 6yaeT npesbiwaTb JMMUT ABUXEHMA NO YyCTaHoBKaM “HuHero” KoHLeBOro
BbIK/OUaTENs, cneayeT NOBTOPUTL BCe AEUCTBUSA, HaUYMHas C NYHKTa a.

2. [JdocturHys “HumXHUN” KOHUEBOM BblKAKYaTeNb, MOTOpP OCTaHOBUTCA. Ha [AaHHOM 3Tame HyXHO
oTperynnposaTtb NosioxeHue. [insg atoro Heo6xoanMo:

e 1N yMeHblUeHUS ABMXKEHUS :
d) BkAounTb MOTOP 415 NOABEMA U HA HECKOIbKO CaHTUMETPOB MOAHATb TKaHb.
e) [loakpyTuTb HeCcKoNbKnMK obopoTtamMm wypyn “HuKHero” KoHUEeBOoro BbiK/Io4YaTeNs MO HanpaseHUIO

f) BkawunTb MOTOp ANSA OMNyCKaHWe W MpoBepuTb rAe OoCTaHoBUTCS MoTop. [lpn HeobxoammocTwu

NOBTOPWUTbL NMpoLecc C NyHKTa d.
e [1nd yBeNNYEHUS ABUMKEHUSA:

g) MoTop pomkeH 6biTb OCTAaHOBAEH B MOJIOXeHUN “HuKHero” KOHUEBOro BbIK/HOYATENSS U OTKIOYEH.
MoAKpYTUTbL HECKONbKMMK o6opoTamum wypyn “HuxHero” KOHUEBOro BbiK/OUaTeNs NO HanpaB/EHUIO
R

h) BknwouuTb MOTOp ANA OMyCKaHWe W NpOBEpUTb rAe OCTaHoBUTCA MoTop. [pn HeobxoammocTu
NOBTOPWUTbL MPOLECC C NyHKTa g.

3. AKTMBMpPOBaTb MOTOP HaxaTueMm KHonku BBEPX n napannenbHO noakpyuuBaTtb Wypyn “BepxHero” KOHUEBOro
BbIK/NIOYATENA MO HanpaeneHuvoo “ - ” 0 Tex Nop MoKa MOTOp He OCTaHoBuTCHA. B cnydae, ecnn asukeHue
MOTOpa MpeBbIllaeT YCTAaHOBMIEHHbIA NTMMUT «BepXxHero» KOHLUEBOro Bbikto4aTens, Heobxoanmmo:

A) OcCTaHOBUTb MOTOP.

B) Bkntountb MOTOp 418 onyckaHme u  6e3 kakux-nubo pencteBui c  “BepxHMM” KOHUEBbIM
BblK/lOUaTeNneM, AaTb BO3MOXHOCTb TKaHM NOAHATLCS A0 CepeAMHbl BCEN ANVHBI.

C) BknioumTb MOTOp Ana noavéMa W napannenbHO NoAKpy4ymBaTb wWypyn “BepxHero” KOHUEBOro
BbIK/IlOYaTeNs NO HanpassieHMio © = ” o Tex Nop NMoKa He OCTaHOBWUTCA MoOTop. Ecnu n nocne aTtoro,
OBUXeHWe MoTopa 6yaeT npeBbiwaTb JIMMUT ABUMXEHUS MO YCTaHOBKaM “BepxHero” KOHLEBOro
BbIK/lOUaTENSA, CneayeT NOBTOPUTb BCE AEUCTBUS, HaUMHas C NyHKTa A.

4. [octurHyB “BepxHui” KOHLEBOM BbIK/OYaTENb, MOTOp OCTaHOBUTCA. Ha [AaHHOM 3Tane HyXHO
oTperynupoBaTtb NosioxeHue. [ing aTtoro Heob6xoAnMo:

e [1nS yMeHblUEeHNS ABMXKEHUS :

D) BkntounTb MOTOP AN ONyCKaHME U Ha HECKOJIbKO CaHTUMETPOB OMYyCTUTb TKaHb.

E) MoakpytmTb Heckonbknmm obopotamm wypyn «BepxHero» KOHUEBOro BbIKAKYaTENs Mo
HanpasneHuo * =",

F) BknwounTb MOTOp ANns noAdbéMa W NpPOBepuUTb rAe ocTaHoBuUTCa MoTop. [lpy HeobxoammocTu
NOBTOPUTL MpoLecc € NyHkTa D.

e [1na yBenuyeHus ABUXKEHUSN:

G) MoTop aonxeH 6biTb OCTAHOBMIEH B MOJIOXEHUN «BepxHero» KOHUEBOro BbIK/OHaTENS U OTKITOYEH.
MoakpyTUTb  HeckonbkuMMu obopoTamm wypyn <«BepxHero» KoOHUeEBOro BbIKAOYaTens Mo
HanpasneHuwo * + ”.
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H) BknounTb MOTOp AN noAbéMa W MpPoOBEepUTb rAe OCTaHoBUTCA MoTop. [pu Heo6xoAMMOCTM
NoBTOPUTb Npouecc ¢ NyHkTa G.

5. o OKOHYaHMM PErynMpoBKU KOHLEBbLIX BbIK/OUYATENEN, aKTMBMPOBaTb paboTy MOTOpa, AaB BO3MOXHOCTb
NoAHATb M OMNYCTUTb TKaHb B 060MX HanpasneHusx, cob6aaas JMMUTbl  YCTAHOBOK  KOHLIEBbIX
BblK/IlOUYaTenei. MoTop oTperyMpoBaH.

TEPMUYECKAA 3ALUMTA

Tpy6uaTtble MoTopbl ApT. 1804M35, ApT. 1805M35, ApT. 1804M45 1 Apt. 1805M45 OCHalleHbl TEPMUYECKOMN
3awmTon. B cnyyae korga temnepatypa MOTopa MpeBbiWaeT AONYCTUMbIA JIMMUT, CUCTEMA TEPMUYECKON 3alnTbl
ero OTK/AlYaeT. B TakOM COCTOSAHMM MOTOP OCTaéTcsa A0 AOCTUXEHUS AONYCTUMOrO YPOBHS TeMnepaTypbl.

YpoOBHMU TepMVI‘-IeCKOVI 3alWnTbl YCTAHOB/EHbI Ha d)a6pvn<e M HE noanexart USMEHEHUAM.

BbISABJIEHNE HEMCMPABHOCTEM

MPOBJIEMbI BO3MO>XHAA NMPUYNHA PELUEHWE
HekoppeKTHO yCTaHOBIEHbI OcyLecTB1Tb NPOLEAYPY PErYTUPOBKM
KOHLIEBbIE BbIKMOYaTenm KOHLIEBbIX BbIKIlOYaTenem

MpoBepnTb 1 UCMIPaBUTL YCTaHOBKY
kabens B COOTBETCTBUM C YKa3aHWSIMM
[AaHHOW UHCTPYKLMK

Ownbka B MOHTaxe
npoBoaku (kabensi)
Cuctema He gBuxeTcs
OTCcyTCTBME HaMpPsBKEHUA B

BoccTtaHoBUTb HanpsxxeHne B cetn
cetn

HeucnpasHas rpynna
3anpocuTte 3ameHy rpynnel AgBuratens

asuraTens
HeKoppeKTHO YCTaHOBMEHBI OcyLeCTBUTb NPOLEaYPY PEryrnmpoBKu
Cuctema He KOHLEBbIE BbIKMOYaTENN KOHLEBbIX BbIKIoYaTenen

OCTaHaBIIMBaETCH B

HYXKHOM MecTe MpenaTcTeus B obnactu

Y6paTb BCE BO3MOXHbIE€ NpenATCTBUA
OBWXEeHUA LUTOoPbI

OcTaBuTb Ha HEKOTOpPOE BpeMsSt MOTOP B
Brnokupoeka cuctembl MoTop AOCTUI YPOBHS HEenoaBMKHOM COCTOSIHUM OJ1S
rnocrne cepumn BKIOYEHUM TepMUYECKoi aBTO3aLLMUTbI oxnaxgeHus u 3aTem nonpoboeatb
BO30OHOBUTb ABMKEHME.

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKM

1804M35 1805M35 1804M45 1805M45
HanpsixxeHue 230 Vac 230 Vac 230 Vac 230 Vac
YacToTom 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz
Tok 0,53 A 0,56 A 0,99 A 13A
MowHocTb 130 W 130 W 228 W 200 W
Cuna obopoTa 13 Nm 6 Nm 40 Nm 20 Nm
O6opoTbl 14 rpm 28 rpm 15 rpm 26 rpm
Cwuna KoHueBbIX BblKnroyaTeneun 39 obopoToB 39 o6opoToB 22 obopoToB 43 obopoToB
OvnameTp 35 mm 35 mm 45 mm 45 mm
YpoBeHb 3auThbl P44 P44 P44 P44
Bpems pabotbl 4 min 4 min 4 min 4 min
Bec 1,6 kg 1,6 kg 2,7 kg 2,8 kg
[OnvHa kabens aneKTponuTaHuA 3m 3m 3m 3m
CootBetcTBYyeT Hopmam CE v v v v
Rus 4
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IT GARANZIA

La Mottura S.p.A. garantisce i propri prodotti contro difetti di materiali e di costruzione per un periodo pari a due anni dalla data di fatturazione. In caso di tali difetti
riscontrati durante il periodo di garanzia, la Mottura S.p.A. a suo giudizio, riparera o sostituira i prodotti senza altri oneri di sorta. Per usufruire delle condizioni di
garanzia il prodotto difettoso deve essere recapitato direttamente alla Mottura S.p.A. senza spese per la stessa. La garanzia viene applicata esclusivamente sui
prodotti Mottura S.p.A. e non & estendibile al progetto in cui essi sono inseriti. La garanzia non viene applicata per problematiche risultanti da montaggio o collegamenti
errati, mancato utilizzo delle relative istruzioni, modifiche non autorizzate, impiego al di fuori delle specifiche di funzionamento o danni subiti durante il trasporto. Il
montaggio dei prodotti Mottura S.p.A. deve essere effettuato da personale competente e qualificato. La Mottura S.p.A. non puo essere considerata responsabile per
ogni eventuale danno che possa derivare o essere in qualche modo correlato con il possesso o I'utilizzo del prodotto da parte del cliente. Le informazioni contenute
in questa pubblicazione, fornite senza responsabilita da parte della Mottura S.p.A., sono soggette a modifiche senza obbligo di preavviso. L'acquisto dei prodotti della
Mottura S.p.A. implica I'accettazione integrale dei termini di garanzia.

Foro competente: Torino, Italy

UK  WARRANTY

Mottura S.p.A. guarantees its products against defects in materials and construction for two years starting on the invoice date. If defects arise during the warranty
period Mottura S.p.A. will, at its discretion, repair or replace products at no charge. To enforce the warranty terms, the defective product must be shipped postage
paid directly to Mottura S.p.A. The warranty applies only to Mottura S.p.A. products and cannot be extended to the project in which they are installed. The warranty
does not cover problems deriving from incorrect assembly or connections, failure to follow instructions, unauthorised changes, use other than as specified, or damage
suffered during transport. Mottura S.p.A. products must be assembled by trained and qualified personnel. Mottura S.p.A. cannot be held liable for any damage
caused by or related to the customer’s possession or use of the product. The information contained in this document is supplied by Mottura S.p.A. without liability,
and is subject to change without notice. The purchase of Mottura S.p.A. products implies the full and complete acceptance of these warranty terms.

Competent jurisdiction: Turin, ltaly

FR = GARANTIE

Mottura S.p.A. garantit ses produits contre tout défaut de matiere premiere ou vice de fabrication pendant une durée de deux ans a compter de la date de facturation.
En cas de défaut pendant la période de garantie, Mottura S.p.A. pourra décider de réparer ou de remplacer les produits défectueux, sans autre forme de
dédommagement. Pour bénéficier des conditions de garantie, le produit défectueux doit étre retourné directement a Mottura S.p.A., en port payé. La garantie n'est
applicable qu'aux produits Mottura S.p.A. et ne peut en aucun cas étre étendue au projet de l'installation. La garantie n'est pas appliquée en cas de probléemes
résultant : d'un montage ou d’un branchement erronés ; du non-respect des instructions de montage ou de branchement ; de modification sans autorisation préalable ;
du non-respect des spécification de fonctionnement ; de dommages subis en cours de transport. Le montage des produits Mottura S.p.A. doit étre confié a un
personnel compétent et qualifié. Mottura S.p.A. ne peut étre tenue pour responsable des dommages pouvant découler ou étre, d’'une fagcon ou d’'une autre, liés a la
possession ou a I'utilisation du produit par le client. Les informations fournies dans ce document ne sont pas contractuelles et peuvent, a tout moment et sans préavis,
subir des modifications. L'achat des produits Mottura S.p.A. implique I'acceptation sans réserve des termes de la garantie.

Attribution de juridiction : Turin, Italie

ES GARANTIA

Mottura S.p.A. garantiza sus propios productos respecto de defectos de los materiales y de fabricacién por un periodo de dos afios a contar de la fecha de facturacion.
En caso de constatar la existencia de alguno de dichos defectos durante el periodo de la garantia, a su propio juicio Mottura S.p.A. reparara o sustituird los productos
sin gastos. Para gozar de los derechos otorgados por la garantia, el producto defectuoso debe ser enviado directamente a Mottura S.p.A., sin gastos para esta
dltima. La garantia se aplica exclusivamente a los productos Mottura S.p.A. sin que se extienda al proyecto en el cual han sido incluidos. La garantia no se aplica
por problemas derivados del montaje o de conexiones erréneas, por falta de aplicacién de las respectivas instrucciones, por modificaciones efectuadas sin
autorizacion ni por uso fuera de las especificaciones de funcionamiento o por dafios sufridos durante el transporte. El montaje de los productos Mottura S.p.A. debe
ser efectuado por personal competente y cualificado. Mottura S.p.A. no puede ser considerada responsable por ningn posible dafio que pueda derivar o de cualquier
manera relacionarse con la posesion o uso del producto de parte del cliente. Las informaciones que se entregan en este documento no comportan responsabilidad
para Mottura S.p.A. y quedan sujetas a modificaciones sin obligacion de aviso previo. La compra de los productos Mottura S.p.A. implica la aceptacion integral de
los términos en que se otorga esta garantia.

Tribunal competente: Turin, Italia

DE | GARANTIE

Mottura S.p.A. gewéhrt fir die eigenen Produkte eine Garantie gegen Material- und Herstellungsfehler mit einer Laufzeit von zwei Jahren ab dem Rechnungsdatum.
Falls diese Fehler im Garantiezeitraum festgestellt werden, wird Mottura S.p.A. nach eigenem Ermessen die Produkte reparieren oder auswechseln und keinen
weiteren Verpflichtungen unterliegen. Um die Garantiebedingungen in Anspruch zu nehmen, muss das defekte Produkt direkt an Mottura S.p.A. gesandt werden. Die
Kosten fur den Versand Gibernimmt in diesem Fall der Kunde. Die Garantie gilt ausschlieBlich fur Mottura S.p.A. Produkte und ist nicht ausdehnbar auf das Projekt,
in das sie integriert sind. Die Garantie gilt nicht fir Probleme infolge von Montage- und Anschlussfehlern, Nichtbeachtung der diesbeziiglichen Anweisungen, nicht
autorisierten Umbauten, unsachgemafen Verwendungen oder Transportschéaden. Die Montage der Produkte von Mottura S.p.A. ist vom kompetenten Fachmann
auszufuhren. Mottura S.p.A. haftet nicht fir eventuelle Schéaden, die sich aus dem Besitz oder dem Gebrauch des Produktes durch den Kunden ergeben oder damit
in Zusammenhang stehen. Die Angaben dieser Betriebsanleitung sind unverbindlich und kénnen von Mottura S.p.A. jederzeit ohne Vorankiindigung geandert werden.
Der Kauf von Produkten von Mottura S.p.A. beinhaltet die vollstandige Anerkennung der Garantiebedingungen.

Gerichtsstand: Turin, Italy

NL = GARANTIE

Mottura S.p.A. garandeert haar producten tegen materiaal- en constructiefouten gedurende een periode van twee jaar vanaf de factuurdatum. Indien tijdens de
garantieperiode dit type defecten wordt geconstateerd, zal Mottura S.p.A. naar eigen oordeel de producten zonder extra kosten repareren of vervangen. Om de
garantievoorwaarden te kunnen benutten, dient het defecte product rechtstreeks aan Mottura S.p.A. afgeleverd te worden, zonder kosten voor Mottura S.p.A. De
garantie is uitsluitend van toepassing op Mottura S.p.A. producten en kan niet worden uitgebreid tot het project waarin ze zijn opgenomen. De garantie is niet van
toepassing in geval van problemen die voortvloeien uit foutieve montage of aansluitingen, het niet in acht nemen van de betreffende aanwijzingen, wijzigingen
waarvoor geen toestemming is verleend, gebruik dat buiten de werkingsspecificaties valt of schade veroorzaakt tijdens het vervoer. De montage van de producten
van Mottura S.p.A. moet verricht worden door ervaren en vakkundig personeel. Mottura S.p.A. kan niet aansprakelijk worden geacht voor eventuele schade die kan
voortvloeien uit of op enige wijze verband houdt met het bezit of het gebruik van het product door de klant. De informatie in deze publicatie, verschaft zonder
aansprakelijkheid van de kant van Mottura S.p.A., is onderhevig aan wijzigingen zonder verplichting van kennisgeving. De aanschaf van de producten van Mottura
S.p.A. brengt volledige aanvaarding van de garantievoorwaarden met zich mee.

Bevoegd forum: Turijn, Italié

RUS T[APAHTUA

KomnaHus Mottura S.p.A. rapaHTMpyeT kayecTBO CBOEN NPOAYKLWW (MaTepuanbl 1 KOHCTPYKLWUM) Ha ABa roga C MOMEHTa Npou3BoAcTBa. B cnyyae obHapyxeHus
AedeKToB B NEPNOZ, AEICTBIS rapaHTum komnaHma Mottura S.p.A. 6epéT Ha cebs OTBETCTBEHHOCTb OTPEMOHTUPOBAThL, NGO 3aMEHUTL HeucnpasHyto AeTanb 6e3
hMHaHCOBBbIX BMOXEHWIA CO CTOPOHbI KNeHTa. Ans Toro, 4To6bl BOCMONb30BATLCS YCMNOBUSAMU rapaHTUm, HEMCTIPaBHAas YacTb A0MKHA ObiTb OTNpaBneHa obpaTHo B
Mottura S.p.A. 3a CHET KOMNaHWW. FapaHTUS MPUMEHAETCS UCKMIOYNTENBHO K NPOoAYKLUMKN Mottura S.p.A. 1 HE pacnpoCTpPaHSAETCA TONbKO B TOM Criyyae, ecnv getanu
CUCTEMbI SIBMSAIOTCS COCTABHOW YacTbio MPOAYKLMM APYroro Npou3BoAuTens. FapaHTs Ha NpOAYKUMIO He pacnpoCTpaHsieTCs B TOM cnyyae, ecnu npo6riembl
BbI3BaHbl B pe3ynbTaTe HenpaBWUIlbHON YCTaHOBKW NGO MOAKMIOYEHWs, B pesynbTaTe He npejnonaraemblX U3MeHeHun B paboTe cuctembl Nubo B pesynbtate
TPaHCMOPTUPOBKMN. YCTaHOBKa NpoAykumm Mottura S.p.A. fomKHa BbiTb OCYLUECTBNEHA KOMMNETEHTHbIM U KBAaNUULMPOBaHHLIM nepcoHanom. Mottura S.p.A. He
HECeT OTBETCTBEHHOCTb 3a Bpesj W yLjep6, HaHECEHHbI noaamM nubo npeaMeTaMm B pesynbTaTe HEempaBMITbHOTO WCMONb30BaHWs Npoaykuuu. WHdopmaums o
npoAyKTe, NpejoCTaBneHHas B AaHHOW WHCTPYKLMM, C TEYEHWEM BPEMEHM MOr;th noAsepratbCcs M3MeHeHusiM. Komnauus Mottura S.p.A. He Gepér Ha cebs
OTBETCTBEHHOCTb BHOCWUTb W3MEHEHUS B YXX€ MPEeAOCTaBIIEHHbIN BHUMaHMIO KnneHTa katanor. MpuobpeteHne npoaykuun Mottura S.p.A. npejnonaraer nonHoe
NPUHATUE YCNOBWIA rAPaHTUMN KITMEHTOM.

OTBeTCTBEHHbI OpraH: Torino, Italy
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Questo simbolo indica che all'interno dell’'Unione Europea il prodotto, alla fine del ciclo di vita, non pud essere smaltito con i rifiuti urbani indifferenziati ma
€ soggetto a raccolta speciale. Verificare che il prodotto venga smaltito correttamente, in quanto uno smaltimento inappropriato potrebbe potenzialmente
causare danni all'ambiente ed alla salute umana. Per ulteriori informazioni sullo smaltimento del prodotto, rivolgersi alle autorita locali competenti in materia,
al servizio di smaltimento rifiuti oppure al negozio in cui il prodotto € stato acquistato.

This symbol means that in the European Union the product cannot be disposed of with undifferentiated urban waste at the end of its life cycle, but instead
is subject to special collection. Make certain the product is disposed of correctly: improper disposal may be potentially harmful to the environment and to
human health. For more information on disposal, contact local authorities, the waste disposal service, or the shop where the product was purchased.

Ce symbole indique qu'au sein de la Communauté européenne, a la fin de son cycle de vie ce produit ne doit pas étre jeté dans les ordures ménageres
mais qu'il doit faire I'objet d'une collecte séparée. Veiller a I'élimination correcte du produit car un traitement inapproprié peut entrainer des dommages a
I'environnement et nuire a la santé de I'homme. Pour tout renseignement sur I'élimination du produit, contacter les instances locales compétentes, le
service d'enlevement et de retraitement des déchets ou le magasin ou le produit a été acheté.

Este simbolo indica que en el &mbito de la Unién Europea, al finalizar su ciclo de uso, el producto no puede ser eliminado junto con los residuos urbanos
indiferenciados sino que esta sometido a una modalidad especial de recogida. Verificar que el producto sea correctamente tratado ya que un tratamiento
inapropiado podria ser causa de dafios para el medio ambiente y la salud humana. Para mayores informaciones acerca del tratamiento al que debe ser
sometido el producto sirvase dirigirse a las autoridades locales competentes en la materia, al servicio de tratamiento de residuos o bien a la tienda en la
que el producto ha sido adquirido.

Dieses Symbol weist darauf hin, dass das Produkt innerhalb der Europaischen Union am Ende seines Lebenszyklus nicht mit den gemischt erfassten
Siedlungsabféllen entsorgt werden kann, sondern gesondert zu erfassen ist. Es ist zu Uberprifen, dass das Produkt ordnungsgeméan entsorgt wird, weil
die unangemessene Entsorgung eine potentielle Schadensgefahr fur die Umwelt und die menschliche Gesundheit bildet. Weitere Informationen tber die
Entsorgung des Produktes erhalten Sie bei den zustandigen Lokalbehérden, dem Abfallentsorgungsdienst oder der Verkaufsstelle, in der das Produkt
erworben wurde.

Dit symbool geeft aan dat binnen de Europese Unie, het product aan het einde van zijn levenscyclus niet samen met het gewone afval verwerkt mag
worden, maar speciaal ingezameld moet worden. Controleer of het product correct verwerkt wordt, aangezien een ongeschikte verwerking potentiéle
schade aan het milieu en de gezondheid kan veroorzaken. Wendt u zich voor meer informatie over de verwerking van het product, tot de plaatselijke
instanties die ter zake bevoegd zijn, tot de afvalverwerkingsdienst of tot de winkel waar het product is gekocht.

3T0T cumBon 06o3HayaeT, YTo B npeaenax Eesponeiickoro Cotosa, NPOAYKT, MO UCTEYEHUN CPOKA JKCMyaTauum, He NOANEXUT nepepaboTke COBMECTHO
C GbITOBbIMM He AucbepPeHUMPOoBaHHbIMU OTXoAamu. MpoayKums siBNsieTcs oGbEeKTOM crneuuanbHoro otéopa. CneayeT BHUMAaTENbHO crieauTb 3a
NpaBUMbHOCTBIO NpoLiecca nepepatoTki NPoAYKTa, BO M3GexaHne HaHeceHUs yLIePGOB OKpyXatoLLeil CPEAE 1 340POBbI0. 1S AarnbHelLLen MHpopMaLmmn
o nepepaboTke NPoAyKTa oGpaLlaiTeCh K opraHam, KOMNETEHTHLIM B AAHHOM BOMPOCe, NGO HEMOCPEACTBEHHO B MarasuH, B KOTOpPOM Gbin npuoGpeTeH
[aHHbIN TOBap.
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Prodotti conformi alle Direttive: 89/106/CE; 2006/95/CE “Bassa Tensione” (ove prevista); 2004/108/CE “Compatibilita Elettromagnetica” (ove prevista);
1995/5/CE “R&TTE” (ove prevista).

Products complying with the Directives: 89/106/EC; 2006/95/EC “Low Voltage” (where foreseen); 2004/108/EC “Electromagnetic Compatibility” (where
foreseen); 1995/5/EC “R&TTE” (where foreseen).

Produits conformes avec les Directives: 89/106/CE; 2006/95 CE “Basse Tension”(ou prévu); 2004/108/CE “Compatibilité électromagnétique” (ou prévu);
1995/5/CE “R&TTE” (ou prévu).

Productos conformes con los Directives: 89/106/CE; 2006/95/CE “Baja Tension” (donde previsto); 2004/108/CE “Compatibilidad Electromagnética” (donde
previsto); 1995/5/CE “R&TTE” (donde previsto).

Produkte in Ubereinstimmung mit den Richtlinien: 89/106/EG; 2006/95/EG “Niederspannungsrichtlinie” (wo vorausgesehen); 2004/108/EG
“Elektromagnetische Vertraglichkeit” (wo vorausgesehen); 1995/5/EG “R&TTE” (wo vorausgesehen).

Producten conform met de Richtlijnen: 89/106/EG; Laagspanningsrichtlijn 2006/95/EG (waar voorzien); EMC-richtlijn 2004/108/EG (waar voorzien);
“R&TTE" richtlijn 1995/5/EG (waar voorzien).

Uspenua cooTeeTcTBytoT [AupekTtuBam: 89/106/EC; 2006/95/EC “Huskom HanpsikeHun” (rAe npeaycmoTpeHa); 2004/108/EC “OnekTpomarHuTHou
coBmecTUmMocTu” (rAe npeaycMmoTpeHa); 1995/5/EC "paauo- n TeENEeKOMMYHUKaLMOHHOM 060pyAoBaHUN" (TAE NPEAYCMOTPEHA).

Mottura S.p.A.

Via XXV Luglio, 1 - 10090 San Giusto Canavese (To) - Italy
Tel. (0039) 0124.494949 - Fax. (0039) 0124.494918
Internet: www.mottura.com E-Mail: mottura@mottura.com






Art. 1804M35 — 1805M35
Art. 1804M45 — 1805M45

Manuale di istruzione, uso e manutenzione

Art. 1804M35 — 1805M35
Art. 1804M45 — 1805M45

Instruction and maintenance manual

Art. 1804M35 — 1805M35
Art. 1804M45 — 1805M45

Notice d’instructions, d’utilisation et d’entretien

Art. 1804M35 — 1805M35
Art. 1804M45 — 1805M45

Manual de instrucciones, uso y mantenimiento

Art. 1804M35 — 1805M35
Art. 1804M45 — 1805M45

Betriebsanleitung

Art. 1804M35 — 1805M35
Art. 1804M45 — 1805M45

Handleiding voor bediening, gebruik en onderhoud

Art. 1804M35 — 1805M35
Art. 1804M45 — 1805M45

NHCcTpyKIMSA N0 MPUMEHEHUI0. JDKCIIyaTaAlMs U COAepP:KaHue

MOTTURA S.p.A.
Via XXV Luglio, |
10090 - San Giusto Canavese (To) - Italia
Tel. (0039) 0124.49.49.49Fax (0039) 0124.49.49.18
Internet: www.mottura.com
E-mail: mottura@mottura.com




